SIEMENS S

POLYGYR®

Convertisseur 3 points SEZ61.3

pour signaux de commande 0...10 V-

Domaines Le convertisseur 3 points est utilisé Ia ou le signal de commande progressif de 0...10 V-
d'application du POLYGYR doit étre transformé en un signal de commande 3 points pour une régula-
tion progressive, de sorte a permettre la commande de servomoteurs 3 points.

Le convertisseur permet de commuter des tensions de 24...250 V~.

Une entrée supplémentaire pour potentiometre de 0...1000 Q permet les applications

suivantes :

- Intervention d'un thermostat de sécurité antigel progressif (*).

- Sélection de position manuelle (par exemple pour volets d'air) a partir d'un potentio-
metre de commande a distance (*).

- Réglage de la position minimale (par exemple de volets d'air) avec un potentiomeétre
de commande a distance.

* Voir aussi au chapitre «Combinaison d'appareils».

En outre, on peut réaliser diverses autres fonctions :

- Fonctionnement en paralléle de plusieurs servomoteurs & commande 0...10 V-
(maximum 10) en guise de servomoteur a commande 3 points.

- Commande d'un convertisseur 2 points pour des fonctions de commutation auxiliaires.

- Raccordement d'un indicateur de position.

Combinaisons Servomoteur . Celui-ci doit avoir les caractéristiques et les égquipements suivants :
d’appareils - Tension d'alimentation de 24...250 V~
- Commande 3 points
- Potentiometre d'asservissement incorporé :
- de 0a120 Q minimum
- de 041000 Q maximum

Thermostat de sécurité antigel QAF21 et QAF61 (fiches 3448 et 3449).

Potentiométre de commande & distance  FZA... (fiche 1981) pour commande ma-
nuelle et position minimale.

Convertisseur 2 points  SEZ61.1 (fiche 3484).

Commande Lors de la commande, indiquer la référence SEZ61.3.
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Fonctionnement

Exécution

Caractéristiques
techniques

Le SEZ61.3 transforme le signal de commande progressif de 0...10 V- du régulateur ou
le signal de résistance du potentiometre 0...1000 Q en un signal 3 points.

Coté sortie, le SEZ61.3 fonctionne avec une commande de positionnement. Il faut pour
cela un potentiométre d'asservissement dans le servomoteur (voir «Combinaison d'ap-
pareils») dont la plage de résistance doit étre de 0...120 Q min. ou de 0...1000 Q max.

Le SEZ61.3 peut étre adapté dans ces limites au potentiomeétre d'asservissement. Le
SEZ61.3 transforme le signal du potentiomeétre d'asservissement en un signal 0...10 V-
proportionel qui est transmis a la borne de sortie U. Ce signal peut étre utilisé pour :

la commande paralléle de plusieurs servomoteurs,

I'indication de la position,

la commande d'un convertisseur 2 points.
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Y Signal de commande (0...10 V-0u 0...1000 Q)

Boitier en matiére plastique comportant un socle et un couvercle.
L'appareil est approprié pour le montage mural ou la fixation sur rail DIN.

Le couvercle comporte une fermeture a encliquetage. Un tournevis est nécessaire pour
l'ouverture. L'intérieur du boitier comporte un circuit imprimé avec I'électronique, les re-
lais de commutation et les bornes de raccordement. Celles-ci sont facilement accessi-
bles aprés avoir enlevé le couvercle. Des ouvertures enfongables (Pgll) sont situées
en-dessous et a l'arriere pour le passage des cables.

Le bouton de réglage pour I'adaptation du potentiomeétre d'asservissement est accessi-
bles de I'extérieur du bottier.

Deux diodes luminescentes signalent les ordres de commande (ouverture / fermeture).

Tension d'alimentation 24V~120%
Fréquence 50/ 60 Hz
Consommation 3 VA
Signal de commande a l'entrée ()

Tension 0..10 V-

Intensité max. 0,1 mA
Entrée potentiométre (R) 0...1000 Q
Différentiel env. 100 mV, ou 10 Q
Zone neutre env. 500 mV, ou 50 Q
Asservissement (R9) min. 0...120 Q

max. 0...1000 Q
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Indications pour
l'ingénierie

Indications pour
le montage

Indications pour

la mise en service

Schéma des
connexions

Sortie de mesure (U)

Tension 0...10 V-

Intensité max. 1 mA
Pouvoir de coupure des relais

Tension 24...250 V~

Intensité 3 A (inductif), 5 A (ohmique)
Protection du boitier IP 41, selon DIN 40050
Antiparasitage N, selon VDE 0875, 84
Temp. ambiante admissible

fonctionnement et stockage -10...+50 °C

transport -25...+65 °C
Humidité ambiante admissible classeF, selon DIN 40040
Poids 0,153 kg

L'alimentation en 24 V~ nécessite I'emploi d'un transformateur dont la puissance est
déterminée par la consommation du SEZ61.3.

Pour les bornes de raccordement et leur signification, voir «<Schéma des connexions».

Le SEZ61.3, le régulateur et les organes de réglage qui fonctionnent ensemble doivent
étre reliés aux mémes phases : potentiel du systéme (SP) sur les bornes G, zéro d'ali-
mentation (SN) sur les bornes GO.

Lors de la coupure ou en l'absence de tension d'alimentation sur la borne G, les deux
relais passent en position repos, c'est-a-dire qu'un servomoteur s'arréte.

Un SEZ61.3 ne peut commander qu'un seul servomoteur acommande 3 points. Paral-
lelement & ce servomoteur on peut, par l'intermédiaire de la borne U, commander plu-
sieurs (10 maximum) servomoteurs a commande 0...10 V- (voir aussi «Schémas de
raccordement»).

Le SEZ61.3 peut étre monté dans une armoire de commande, soit sur la paroi arriére,
soit sur un rail DIN normalisé.

Lors de la mise en service, vérifier le cablage et effectuer un contrdle de fonctionnement.
Si I'on utilise I'entrée potentiomeétre R, il y a lieu de retirer le shunt R-M qui s'y trouve.

Le bouton de réglage pour lI'adaptation du potentiométre d'asservissement doit étre ré-
glé sur la valeur maximale du potentiométre d'asservissement (dans le servomoteur).

Y VOV VOV Vv G, GO Tension d'alimentation 24 V~
e } G Potentiel du systéme (SP)
9 1
R B B - }Y )»Yg GO Zéro du systéme (SN)
GO U [y1”|v2]: M Zéro de mesure
T T T T 2 R Entrée pour potentiométre de positionnement ou
v v v v = thermostat de sécurité antigel 0...1000 Q

R9 Entrée pour potentiométre d'asservissement
U Sortie de mesure 0...10 V-

Y Signal d'entrée 0...10 V-

Y1 Signal de commande d'ouverture

Y2  Signal de commande de fermeture
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Schémas de
raccordement

Encombrements

Dimensions en mm

Le schéma qui suit montre toutes les possibilités de raccordement. Lesquelles et com-
bien d'entre elles sont utilisées dépend exclusivement de l'installation.
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R1  Potentiométre de positionnement FZA...
Ul  Convertisseur 3 points SEZ61.3
Y1  Servomoteur a commande 3 points et potentiométre d'asservissement
Y2 Servomoteur & commande 0...10 V-
74 89
5 70
g 4 ==
— hd Ny
| 4+ ]
7 - — [—3
24 ﬁ.- - {
o 3 T 90 — i - I~
o | ) 4
- L?J o] ___’)
- L o
L <
© e -~
()] I 1 By )
3 AU 1
ol S Lo’
_f'_‘l__T_: lUL 1 TZX L ——E—d-i
15 I 26 19 [(Pg 1)

[ 1998 Siemens Building Technologies AG

Sous réserve de modifications

FR1N3486F / 10.2001
4/4

Siemens Building Technologies
HVAC Products



