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1 Giris
1.1 Revizyon gecmisi

10.2018, Rev. 08 | e Bo6lim 2.6,4.1 PT100 4-tel icin diizeltme

08.2012, Rev. 07 | e« MO Adimlariyla ilgili ayrintili bilgi (cok asamali kesintisiz kontak)

02.2012, Rev. _06 | e Yeniislevlere sahip yeni moduiller

e Yeni sinyal tirld tanimlamalari (farkli bina otomasyonu ve kontrol sistemlerinin
sinyal turleri arasinda karsilastirma igin bkz. N8170)

e TUm bina otomasyon ve kontrol sistemleri tarafindan desteklenmese bile TX-1/0O
modullerinin iglevleri aciklandi

07.2010, Rev. _05 | e Yeni: Bolum 5.3 Kesintisiz kontak, iki durumlu

e BOlum 5.1 Ariza yanitiyla ilgili dizeltme

o Kural olarak, bir bina otomasyon ve kontrol sistemine dair tum bilgiler CM110562
belgesine (sinyal turleri destedi, TX-1/O iglevleri, ¢ézinurlik vb.) tasindi.

04.2009, Rev. 04 | Bélim 1.5: Intranet adresi
Bolim 4.1:  U10 ile agik devre tespiti hakkinda not

01.2009, Rev. 03 | Sirum 4 islevleri eklendi

01.2008, Rev. 02 | Bolim 5.1: 4QD-M2 ile ilgili not
Bolim 5.9: Senkronizasyon hakkinda not

03.2007, Rev. 01 | ilk versiyon

1.2  Kilit hedef gruplar

Proje yoneticileri
Danigsmanlik mihendisleri
Servis mihendisleri
Kontrol paneli Ureticileri

1.3  Bu kilavuzun igerigi ve gecerliligi

Bu kilavuzda TX-1/O modiilleriyle birlikte kullanilabilen tim islevler agiklanmaktadir.
Aciklama modiiller ve saha cihazlari ile sinirhdir.

Belirli bir bina otomasyon ve kontrol sistemi, bu kilavuzda agiklanan tiim islevleri
Not! desteklemeyebilir.
Her bina otomasyonu ve kontrol sistemine yonelik yapilandirma ve parametre ayari,
ilgili gevrimici yardimda acgiklanmistir.

1.4  Diger gecgerli belgeler

Belge Numara
[1] TX-I/0O™ Range overview data sheet CM2N8170
[2] TX-I/0O™ Module data sheets CM2N8172 ff
[3] TX-1/0O™ Power supply module / bus connection module data sheet | CM2N8183
[4] P-bus bus Interface module data sheet CM2N8180
[5] Profinet BIM data sheet CM2N8186
[6] TX-I/O™ Engineering and installation guide CM110562
[7] Replacement of legacy modules CM110563
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Telif hakki bildirimi

Kalite givence bildirimi

Belgenin kullanimi ve
okuyucudan istekler

1.5 Basglamadan 6nce

Bu belge yalnizca Siemens'in agik izni ile gogaltilabilir, dagitilabilir ve gerekli teknik
bilgiye sahip yetkili kisi veya sirketlere aktarilabilir.

Bu belgeler blyuk bir 6zenle hazirlanmistir.

e Tum belgelerin igerigi diizenli araliklarla kontrol edilir.

o Gerekli dizeltmeler bir sonraki stirimlere dabhil edilir.

o Belgeler, agiklanan Urtinlerde yapilan degisiklikler ve diizeltmeler dogrultusunda
otomatik olarak degistirilir.

Lutfen belgelerin en glincel revizyon tarihini bildiginizden emin olun.

Bu belgeyi kullanirken net olmayan bir sey fark ederseniz ya da bir elestiri veya 6neriniz
olursa, lutfen size en yakin subedeki Uriin yoneticisine basvurun.

Siemens bdlge sirketlerinin adresleri igin suraya bakabilirsiniz:
www.buildingtechnologies.siemens.com.

Uriinlerimizi kullanmadan 6nce, triinlerle (ekipman, uygulamalar, aletler vb.) birlikte
verilen veya siparis edilen belgeleri dikkatle ve eksiksiz okumaniz gerekir.

Urtinlerimizi ve belgelerimizi kullanan kigilerin gerektigi gibi yetkilendirildigini, egitildigini

ve Urtnlerimizi kullanim amacina uygun bir sekilde kullanmak icin gereken teknik

bilgiye sahip oldugunu varsayiyoruz.

Uriinler ve uygulamalar hakkinda daha fazla bilgi igin iletisim secenekleri:

e Intranet (yalnizca Siemens galisanlar)
https://workspace.sbt.siemens.com/content/00001123/default.aspx

¢ Size en yakin Siemens subesi, www.buildingtechnologies.siemens.com adresi veya
sistem tedarikginiz

e Yerel bir iletisim noktasi bulamamaniz halinde fieldsupport-zug.ch.sbt@siemens.com
adresinden ulasabileceginiz genel merkez destek ekibi

Siemens, yukarida belirtilen talimatlarin yerine getiriimemesi veya yanls yerine
getirimesinden kaynaklanabilecek kayip ve zararlardan, yasalarin izin verdigi lglyle
sinirli olmak tzere hicbir sekilde sorumlu tutulamaz.
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1.6 TX-IO™ terim ve tanimlari

Terim Tanim
Bus master Atanmis bir /0 aygit kiimesi igin denetim islevine sahip aygit

(oda otomasyon istasyonu, otomasyon istasyonu veya veri yolu arayliz modulu BIM)
Island Bus e Veri yolu ana Unitesi (oda otomasyon istasyonu, otomasyon istasyonu veya veri yolu

(TX-1/0 module bus)

arabirim modll) ile buna baglanmis TX-1/0O modiilleri arasindaki iletisim veriyoludur
o Modiller ve saha cihazlari igin besleme voltajlari tagir.
e Veri yolu, TX-1/0O modiillerinin ara baglantisi izerinden otomatik olusturulur.

Power supply module

AC 24 V'yi DC 24 V'ye donustiren "Aktif" glic kaynadi modultdur. Modl elektronik
Unitelerinin ve DC 24 V ve AC 24 V saha cihazlarinin ¢alismasi icin gug saglar)

Bus connection module

Birden fazla I/O sirasi arasinda iletisim sinyalleri ve DC 24 V aktaran ve/veya saha
cihazlarina yonelik ek AC/DC 12 ... 24 V beslemesi igin baglanti noktasi gérevi géren
"Pasif' modul.

Bus interface module (BIM)

Island Bus ile bagka bir veri yolu arasindaki araytzdir. Bir Island Bus ana Unitesi olarak
hareket eder.

P-Bus-BIM Bir P-Bus yolu otomasyon istasyonu (Desigo, Unigyr, Visonik) ile Island Bus arasindaki
arayuz.

PROFINET BIM Bir PROFINET sistemi ile Island Bus arasindaki arayuz.

I/O island Fiziksel olarak ayni Island Bus bdlimune bagli ve ayni veri yolu ana unitesiyle baglantih
olan tum TX-1/O aygitlari.

I/O row Bir I/O adasi, her biri birer "I/O sirasi" olarak adlandirilan birka¢ sira modulden olusabilir.

Her 1/O sirasi, bir veri yolu ana Unitesi veya bir glic kaynagi moduli ya da bir veri yolu
baglanti modulu ile baglar.

I/O module (assembly)

Saha cihazlarindan gelen fiziksel sinyallerin yazilim islem degerlerine donustiruldugi
(veya bunun tersi) cihaz.

Bir I/O moduli, modul turtine gore belirlenen belirli sayida I/O noktasina sahiptir.

I/0 moduli gruplari (normalde I/O modidilleri olarak adlandirilir) bir terminal tabani ile bir
eklenti moddlinden olusur.

I/O point Bir I/O modulindeki en kiiclik adreslenebilir birimdir.
Bir veya daha fazla I/O noktasi (6r. t¢ kademeli anahtarlama ¢ikisi), oda otomasyon
istasyonundaki/otomasyon istasyonundaki her bir veri noktasina/kanalina karsilik gelir.
Terminal Saha cihazlarinin (cevresel cihazlar) kablolari terminallere baglanir.

Plug-in module

Terminal tabanindan ¢ikarilabilen modiil elektronik Unitelerine sahip eklenti bileseni.

Terminal base

Standart montaj rayina monte edilen ve kablolamanin baglandigi, TX-1/0O moddli igin
taban Unitesi. Terminaller, kontrol paneli terminal seritlerinin iglevine sahiptir.

Address key

Eklenti modulune takilmasi gereken aksesuar. Modil adresi, anahtarin mekanik
kodlamasiyla atanir.

Reset key Moddil iglevini fabrika durumuna sifirlar.
Adres anahtarinin yerine yerlestirilir ve daha sonra ¢ikarilabilir.

Addressing Bina otomasyon ve kontrol sistemi agisindan, modil adresi bir modul numarasindan
(1...120 arali@i) ve bir 1/0O noktasi numarasindan (1...16 araligi) olusur.

I/O function Bir I/O noktasinin nasil ¢alistigini belirleyen islevi (6rn. sinyal girisi, 0 ... 10 V voltaj ¢ikigl

vb.).
Bazi islevler birden fazla I/O noktasi kullanabilir (6r. cok asamal anahtarlama c¢ikisi).

Process value

Saha cihazindaki fiziksel degerin yazilim goérintisu. Veri yolunda iletisim kurulur.

Configuration

Bir I/O islevi ve o islevin parametrelerini ayarlayarak bir G/ C noktasi islevselligini
tanimlama.

Herhangi bir I/O islevi (indirmeden 6nce bir modilde bulunur) ve I/O noktalari énceden
devre disi birakilir. Ayrintilar icin TX I/O muhendislik belgelerine bakin; [8], [9]

Parameter setting

Yapilandirma veya galisma sirasinda bir G/ C islevinin 6zelliklerini degistirme.
Ayrintilar icin TX I/O mihendislik belgelerine bakin; [8], [9]

Local override device,
Tool override,
"Functional test", etc.

Her BACS'In kendi aletleri vardir.

Signal type Fiziksel bir girisin sinyal atamasi
TRA Toplam Oda Otomasyonu—> Yeni: Desigo Oda otomasyonu
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1.7 TX-/O™ jglevlerine genel bakis

TX-10 araliginda su islevler mevcuttur:

Sinyal tipi (TRA) Tanim Modiil bagina maks. iglev sayisi
(Diger sistemlerdeki o - _
sinyal turleri tanimi: =) o) = = =2 | o
bkz. TX-1/ 0 wriin gL 2 G 2 2B A e B R & | s
yelpazesine genel Seg d| d|d d ddd 4| 2| 2 g d
bakis [1]) o I EEEE R
B e O e O ot I o I o O S R S I S I S
Dijital girigler
BI NO Durum gdéstergesi, voltsuz kesintisiz
kontak, N / O kontak ! 8 |16|8/8]8]8
BINC Durum goéstergesi, voltsuz kesintisiz 1 16
kontak, N / C kontak
Bl Pulse NO Durum goéstergesi, 1 8 |16 |[8|/8|8]|8
voltsuz pulse kontak, N/O
Bl Push, NO DuUgme girisi tek/cift, N/O 1/2 8/4 |16/8
Bi Push, NC Diigme girisi tek/cift, N/C
MI Switch Multi-state giris 2.8 [4..1]8...2
Sayim, voltsuz pulse kontagi,
mekanik veya elektronik, normalde acgik,
ziplama 6nleyici ile maks. 10 Hz, 1 8 8
Cl Mech (10/25Hz) ziplama 6nleyici ile maks. 25 Hz, 1 88|88
Cl El (100Hz) Elektronik kontak, maks. 100 Hz 1 8/8[8]|8
Analog girigler
Al Pt100, 4 Wire Sicaklik Pt100 Q (4 telli) 1 8
Al Pt100 Direng 250 Q (Pt 100) 1 8
Al 250 Ohm Direng 250 Q 1 8
Al PT1K385 Sicaklik Pt 1000 1 8/8(8[8]|8
Al PT1K375 Sicaklik Pt 1000 1 8/8[(8[8]|8
Al Ni1000 extended | Sicaklik LG-Ni, 1000, maks. 180°C 1 8/8|8|8|8
Al Ni1000 Sicaklik LG-Ni 1000 1 8/8|8|8|8
Al 2500 Ohm Direng 2500 Q 1 8|18[8|8]|8
Al Pt1000 Direng 2500 Q (Pt 1000) 1 8/8|8|8|8
Al NTC10K Sicaklik NTC 10K 1 8(/8[|8]|8
AINTC100K Sicaklik NTC 100 K 1 8[8[|8]|8
Al T1 (PTC) Sicaklik T1 (PTC) 1 8(/8[|8]|8
Al 0-10V Gerilim DC 0.. 10 V 1 8(8[|8]|8
Al 4-20mA Akim DC 4.. 20 mA 1 8|8
Al 0-20mA Akim DC 0...20 mA 1 8|8
(25 mA icin bkz. CM10563)
Dijital ¢ikiglar
BO Relay NO, 250 V| Kesintisiz kontak, role, gegis anahtari, 1 6 6
- BO Rely NC, 250 V| N/O, N/C kontak
BO Triac NO Kesintisiz kontak, triyak, gecis anahtari, 1 8
BO Triac NC N/O, N/C kontak
BO Bistable NO - Kesintisiz kontak, tek kutuplu, ¢ift durumlu, 1 6
BO Bistable NC N /O, N /C kontak
BO Pulse Pulse 1 6 6
BO Pulse On-Off Acik/kapali pulse (N / O ve N / C kontak) 2 3 3
MO Steps Multi-state kesintisiz kontak 1...6 6...1/6...1
MO Pulse Cok kademeli pulse 2...6 3...113..1
BO 3-Pos Relay Pulse, kontrol sinyali, Ug konumlu ¢ikis, 2 3 3
dahili strok algoritmasi (réle)
BO 3-Pos Triac Pulse, kontrol sinyali, i¢ konumlu ¢ikig, 2 4
dahili strok algoritmasi (triyak, AC 24 V)
BO PWM Pulse genisligi modulasyonu, ¢ikis AC 24 1 8
\Y
BO Blind Relay 2/3 ug anahtarli panjur rélesi kontroli 2/3 412
Analog cikiglar
AO 0-10V Oransal kontrol sinyali, DC 0...10 V 1 8/8[8]|8
AO 4-20mA Oransal kontrol sinyali, DC 4...20 mA 1 414
Gosterge ve yerel gegersiz kilma
Yerel gegersiz kilma X X X
LCD ekran X X
Yesil I/O durum LED'leri X | X| X[ X| X| X| X X X X
3 renkli /O durum LED'leri (sinyal tird tarafindan X X
destekleniyorsa)
Okuma iglemi 6rnegi  250T iglevi (kontrol sinyali, i¢ konumlu ¢ikig) 2 /O noktasi kullanir.
Bir TXM1.6R réle modulii 3 aktiiatér barindirabilir.
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8174210

2
2.1

GOstergeler ve operator kontrolleri
Genel bakis (6rnek: suiper evrensel modiil)

20 I 32—

O @*O @*O @*O @/@’ icin 1 numarall tornavida)

Test noktasina (1,8 ... 2 mm pimler) ve terminal numarasina
sahip baglanti terminalleri (oluklu veya gémme bash* vidalar

V

19 21 |23 25 |27 29

eeeeiele!

31

ccal

Sinyal belirleme

12

DDDDDD

= Durum LED'lerini gegersiz kilma (sari; yalnizca yerel gegersiz
kilmal tipler)

1T Adres anahtari ve modul durum LED'i

==

LCD panel (tim tiplerde mevcut degildir)

M @ @) (5) (8) (7)

o o orno

(3x I/0O noktasi numaralari

+) (+
E . . . . . _ Gegersiz kilma digmesi (tiim tiplerde mevcut degildir)

— I/O durum LED'leri (yesil; belirli tiplerde: (¢ renkli)

1@#@

(1) () ()

1@#@

14

(4Y

1@#@

16

O+@ O+@ O+@ O+@ O

2.2
2.2.1

* 2012 ortasindan sonra, oluklu/gémme basli vida kombinasyonu

LED gd&stergeler
Modul durum LED'leri

e Modul durum LED'i (yesil), seffaf adres tusunun altindaki /O modyuiliinde bulunur.
Modulun durumunu bir butiin olarak gosterir (1/0 noktalarinin durumunun
gOsterilmesinin aksine):

Tanim LED
Normal ON e Modil sorunsuz, tim islevler diizgiin ¢alisiyor
Devre digi OFF e Modul beslemesi yok

Eklenti modili bekleme konumunda
e Arnizali modil (donanim hatasi)

Hatirlaticilar/Hatalar | Cesitli yanip sénme dizenleri | Hatalarla ilgili ayrintilar igin litfen TX -I/O™

Muhendislik ve kurulum kilavuzundaki [6]
"Gostergeler, isletim ve ariza tespit" bolimine bakin.
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2.2.2 I/O durum LED'leri

e Her bir G/ C noktasina ait durum LED'leri (yesil veya ii¢ renkli V) eklenti I/0O

modulinde bulunur.

Giris veya ¢ikis durumunu gosterirler.
e LED'ler /O noktasi numarasi ile etiketlenmistir.
e Ekran, giris / ¢ikis sinyalinin tirtine baghdir:

Tanim LED (yesil) ? Saha cihazlari |
Normal OFF N / O veya N/ C kontag etkin degil, role etkin degil
ON N/O veya N/C kontak akiif, role aktif

Parlaklik, girig degeriyle orantili
degisir

Analog giris (akim, gerilim, sicaklik, direng)

Gosterim yok

Analog giris

(sicaklik; P-Bus yolu BIM: ayrica direnc)

Parlaklik, ¢ikis degeriyle orantili
degisir

Analog cikis
(akim, voltaj)

Hatirlaticilar/Hatalar

Muhtelif yanip sénme deseni

Hatalarla ilgili ayrintilar igin litfen TX -I/O™
Muhendislik ve kurulum kilavuzundaki [6]
"Gostergeler, isletim ve ariza tespit" bolimine

bakin.

1)

Belirli modul tiplerinde LED'ler ¢ renklidir. I/O iglevi destekliyorsa, LED, Normal =

Yesil (varsayllan) segenegdine ek olarak Alarm = Kirmizi ve Servis = Sari

seceneklerini de gorintileyebilir.

2.2.3 LCD ekran

Her 1/O iglevi igin su bilgiler géruntdlenir:

— Sinyal tipi (ekranin alt kismi)
— Sinyal degeri (islem degeri)

(pulse veya analog degerin grafik destekli gdsterimi)
— Arizalar (yanhs galisma, kisa devre, agik sensor devresi vb.)

Ornekler a . | - X |
NRIAHE ' W21
O u o
1 d i 5
ANIANIATIATIAZIAVIAAIAN A I
Ayrintilar igin [Utfen TX -I/O™ Muihendislik ve kurulum kilavuzundaki [6] "GOstergeler,
isletim ve ariza tespit" bélimine bakin.
Ornek: dijital giris
Sinyal tipi iletisim | /0O durum LED'i LCD | islem degeri
J Acik OFF \J 0
D20 N N/O kontak _
Kapali | ON ("N / O kontak etkin") Ji 1
Acik ON L/ 0
D20R *) 7- N/C kontak _
Kapali | OFF ("N / C kontak etkin") 7* 1
*) D20R desteklenmiyorsa: Polarite = Ters segenegiyle D20 kullanin.
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2.3  Yerel gecgersiz kilma

Yerel gegersiz kilma ve LCD 6zellikleri yalnizca belirli modllerde kullanilabilir.
Genelde, lokal LCD panel / operator kontrolleri olan veya olmayan eklenti I/O modulleri
birbirleriyle uyumludur ve birbirleriyle degistirilebilir.

Yalnizca ¢ikiglarin Uizerine yazilabilir. Herhangi bir girigin Gizerine yazma girigimi
ise hata verilmesine neden olur.

Yerel gegersiz kilma, DC 24 V modil kaynaginin mevcut ve adres anahtarinin takili
olmasi kosuluyla, bir veri yolu ana Unitesi olmadan da galisir.

Otomatik moddan yerel gegersiz kilmaya gegildiginde, son durum korunur.
Sistem Otomatik moduna geri dondigunde veri yolu ana Unitesi kontrole devam eder.

Veri yolu ana Unitesi yerel gegersiz kilmalar hakkinda bilgilendirilir, iligkili degerler
bildirilir ve bu degerler modiile kalici olarak kaydedilir (bu durum CFC'de sdyle gorindir:
StaFlg = Overriden, PrVal = Ayarlanan deger).

Yerel gegersiz kilma her bir I/O islevi igin kapatilabilir.

& e Guvenlikle ilgili tum iglevler harici ¢6ziimlerle uygulanmalidir

o Yerel gecersiz kilma, emniyet amacgh kapatma icin kullaniimamalidir

e Standarda (ISO 16 484-2, Bolium 3.110) uygun olarak, modil tim yerel gecersiz
kilmalari higbir giivenlik 6nlemi veya kilit uygulamadan dogrudan yuratur.
= Tiim iglemlerin sorumlulugu operatdre aittir. €

o Multi-state ¢ikiglar igin, ¢ikiglar elektronik olarak birbirine kilitlenir.

Uyari

2.3.1 Override Butonlari

Ortadaki devre disi birak digmesine basmak yerel gegersiz kilmay! etkinlestirir veya
devre disi birakir
(devre disi birakma durumu LED'i agik veya kapali olarak degisene kadar basin).

Yerel gecgersiz kilma etkinlestirildiginde:

e "+" tusuna basmak bir ¢ikis degerini artirir veya roleyi etkinlegtirir.

e "-"tusuna basmak bir ¢ikis degerini digurur veya roleyi devre disi birakir.

o Tekrar tekrar veya kesintisiz basmak ise ilgili islev en yiiksek/en disiik kademede
duruncaya kadar degeri birkagc kademe degistirir.

e |/O durum LED'i ve LCD ekran buna gore degisir.

Yerel gegersiz kilma devre disi birakildiginda "+" veya "-" tuslarina basilinca bir "hata"
gOosterilir.
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2.3.2 Override Led durumu

Sari "Gegersiz Kil" LED'i, lokal gegersiz kilmanin etkin oldugunu goésterir:

Tanim LED (sar)
Normal (Otomatik calisma) OFF
Yerel gecersiz kilma etkin ON
Cok kademeli fonksiyon e islev, islevle iligkili herhangi bir I/O noktasinda gegersiz kilinabilir
o Calstinldiginda, ilgili tim 1/O noktalarinin LED'leri yanip séner
Hatirlaticilar/Hatalar Hatalarla ilgili ayrintilar igin litfen TX -I/O™ Muhendislik ve kurulum
kilavuzundaki [6] "Gostergeler, isletim ve ariza tespit" bélimiine bakin.

2.3.3  Oncelik

Yerel gegersiz kilma birincil 6ncelige sahiptir, ardindan da gesitli "islev testleri" ve (son
olarak) islem degeri tizerinden iglem gergeklestirilir.

2.4  Adres anahtari

o Adres anahtari olmadiginda, modl guivenli ve pasif durumdadir

o Adres anahtar takiliyken, modul tam iglevsellige sahiptir

e Modul adresi, adres anahtarinda mekanik olarak kodlanir

o Adrese bagli olarak, modul, bu adrese hangi saha cihazlarinin baglandigini ve saha
cihazlari icin hangi islevin gerekli oldugunu gosteren bilgileri veri yolu tizerinden alir.

¢ Eklenti /0 modiiliinii degistirirken, ONCELIKLE adres anahtarinin disa dogru
dondirtlmesi gerekir. Bu, yikin kapatiimasini ve degerlerin veri yolu ana (nitesine
kaydedilmesini saglar. Anahtar, terminal tabanina takil kalir ve gerekli islevi yeni
eklenti /0 modiliine gosterebilir.

2.5 1/O alt sistemi icindeki modullerin iglevi

Modiillerin baglatma Modulun DC 24 V gug kaynag veri yolu Uzerinden galistirildiktan 0,5 saniye sonra
yaniti modauiller iletisime hazirdir.
I/O alt sistemi I/O moduillerinin genel islevselligi sunlarin etkilesimine dayanir:

— Modiil (donanim)

Firmware (islevler)

I/O iglevlerinin yapilandiriimasi ve parametre ayari (bkz. [8], [9])
Veri yolu Uzerinden iletisim

Oda otomasyon istasyonunda 6lgiim ve kontrol uygulamasi
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2.6  Ariza mesajlari
Kalite degeri o =
2 0 E E
a| €| 2| 8| & 1=
’q\‘; T % E i; = x| @ 8
JlglEsl ezl 2 8 2 52 B 2| e,
S| 5| 2N BN 5| %) 2| 3|28 2| 8| 288
5| &| =8| £9| 2| 3| | E|258 5| 5| S8%
Sinyal tipi Z| 0| &2 &L 0| 5| <] <|xd <| | ¥x&8
BI NO/NC X X
Bl Pulse NO/NC X X
Bl Push NO / NC X X
Cl Mech (10/25Hz), CI El (100Hz) X X
BO Relay NO/NC 250 V X X X
BO Triac NO /NC X X X
BO Bistable NO / NC X X X X
BO Pulse On-Off X X X
BO Pulse X X X
MI Switch X X X
MO Steps X X X X
MO Pulse X X X X
Al XXX X X X X X X X X
AO 0-10V, AO 4-20mA X X X X X
BO 3-Pos Relay X X X
BO 3-Pos Triac X X X
BO Blind Relay X
BO PWM X X X X X
Kalite degeri Tanim
Normal islev normal kosullar altinda calisiyor.
Invalid islev calismiyor. islem degeri gecerli degil.
No Output Dusik DC 24 V galisma voltaji nedeniyle glivenilir galigma garanti edilemez. Bu 6de yalnizca
(DC 24 V) bir anahtarlama isleminin komuta edilmesi gerekiyorsa gonderilecektir.
No Output Eksik / arizali AC voltaji nedeniyle glivenilir galisma garanti edilemez. AC voltaji
(AC 24V) arizalandiginda bu 6ge hemen modifiye edilir. Cikis kapatilacak / devre disi birakilacaktir.
Unreliable Other AC / DC24 V mevcut degil. "PowerDownModeAC24V" etkin hale gelir.
BO Bistable Aciklama: [PowerDown ModeAC24V] parametresi "Keep (Tut)" olarak ayarlanirsa,

"PowerDownModeAC24V" etkinlesmez ve hata atanmaz.

Bununla birlikte, D Serisinden sonraki modullerde, "V=" veri yolu iletkenine AC 24 V
beslemek zorunludur. Modul her zaman bu beslemeyi izler.

Simatic: Ayrica, "V=" veri yolu iletkenine DC 24 V baglamak da mimkundur.

Unreliable Other
Al Measure

— G8'deki voltaj belirli bir seviyenin altindadir. Akimi ileten harici cihaz gavenilir olmayabilir
(yalnizca akim dlgen Sinyal Tipleri igin).

— AC/DC 24V uzerindeki voltaj belirli bir seviyenin altindadir. Voltaji ileten harici cihaz
guvenilir olmayabilir (yalnizca voltaj élcen Sinyal Tipleri icin).

Multistate Fault

Multi-state islevde esleme hatasi.

Over Range

Girise baglanmis sensér normal calisma araligindan daha yliksek bir deder okuyor.

Under Range

Girise baglanmis sensor normal calisma araligindan daha disuk bir deder okuyor.

Shorted Loop

Tanimlanan nesne ile fiziksel cihaz arasindaki baglanti, kisa devre durumuna isaret eden bir
deger sagliyor.

Open Loop Tanimlanan nesne ile fiziksel cihaz arasindaki baglanti, agik devre durumuna isaret eden bir
deger sagliyor. Istisna: 4 telli Pt; tek bir iletkende acik devre.

No Sensor 4...20 mA akim 6lcimi sinyal tipi hicbir akim dlgcmez.

Quality value = Durum ve kalite bilgileri islem degerinde (ham veriler) kodlanir.

part of process
value
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3 Dijital giris iglevleri

I/O iglevleri TX-I0™ araliginda, dijital girigler i¢in su islevler mevcuttur:
Tanim Sinyal tipi (TRA) Sinyal tipi
Durum gostergesi, kesintisiz kontak N/ O veya N | BI NO D20
/C BI NC
Durum gostergesi, kesintisiz kontak N/ C - D20R
(P-Bus-BIM only)
Durum gostergesi, pulse kontagi N/O Bl Pulse NO D20S
Dugme girisi, tekil/cift Bl Push, NO -
Bl Push, NC
Sayma, pulse kontagi N/O Cl Mech (10/25Hz) C
CI El (100Hz)
Multi-state giris MI Switch --
3.1 Durum gdstergesi, kesintisiz kontak
(BI NO, BI NC / D20, D20R)
Uygulama Voltsuz kontaklardan ve transistorler ile optokuplér gibi elektronik anahtarlama
cihazlarindan gelen durum sinyallerinin alinmasi.
Durum sinyalleri sunlarla tetiklenebilir:
— Termostatlar, basing salterleri vb. iki konumlu vericiler.
— Cihazlarin durum kontaklari ve anahtarlarin/mars anahtarlarinin yardimci kontaklari
— Transistorler ve optokuplérler gibi elektronik anahtarlama cihazlari
— Dugmeler
Donanim islev bir /0 noktasi gerektirir.
islev Island bus [ 1o status LED
- Normal — > LCD
- Service — <
- Alarm —
Process value
BUS
N/O Contact r
.
Integration | 1o status LED
via P-Bus | Normal — > LCD
BIM - Service — <
- Alarm —
Process value o
- - BUS
N/O, NIC Contact Signal Processing (DS?(,)DZOR) A -
[ o
NIC 5
islev blok semasi
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o Sinyal dizenli araliklarla okunur ve donanim dizeyinde iletilir
e Ek bir iletim stresi mevcuttur: 0...25,5 sn (varsayilan = 0 sn)
o Dugmelerden gelen 20 ms Uzeri pulseler kaydedilir ve yoklamaya hazir tutulur
e Desigo XWORKS plus: Yalnizca D20 (N/O) kullanilabilir. Ters gevirme (D20R, N /
C), parametrelemede ters ¢evirme yapilarak gerceklestiriimelidir.
e P-Bus Yolu BIM : Yapilandirma (D20. D20R) kontak tipini ayarlar (N / O veya N / C)
e |/O durum LED'inin anlami parametrelenebilir (yalnizca TXM1.8D):
Normal = yesil (varsayilan) / Alarm = Kirmizi / Servis = Sarl.
¢ Sinyal islemi segilebilir: Kontak NO (varsayilan), Kontak NC
e Sonug olarak:
— 1/O durum LED'i etkinlesgtirilir.
— Iglem degeri veri yolu tizerinden iletilir
— LCD etkinlegtirilir

Yerel gegersiz kilma Dijital girigler yerel olarak gegersiz kilinamaz. Gegersiz Kil digmesinin higbir etkisi
yoktur ve kullaniimaya ¢alisilirsa bir hata gorunttlenir.

Ekran e |/O durum LED'i kaynak sinyalini gosterir
e LCD panel (varsa) kaynak sinyal tipini (durum kontagi, N/ O veya N/ C kontak) ve
kontagin durumunu gésterir:

N/O kontak / N/O ] e closed
N /C kontak L open
>20 ms
Islem degeri Island Bus No _
._v_l

>20ms
|/P-Bus Polling active
 — — — b [N QCTIVE

LCD ekran \J -‘ \J 7‘

/O durum LED| | o
B — L OFF
\_V_J

200 ms

islem degeri

105612155

Diyagram: Sebep ve sonug

Ozellikle yanip sénme dlizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Miihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Géruntileme, g¢alistirma ve tanilama" boélimine bakin [6].

13/54

Siemens TX-I/O™ Moddl Sistemi — Fonksiyonlar Ve Operasyon CM110561en_08
Building Technologies Dijital giris iglevleri 2018-10-25



Uygulama

Donanim

islev

Yerel gecersiz kilma

3.2 Durum gdstergesi, pulse kontagi
(Bl Pulse NO / D20S)

(P-bus BIM igin islev: Bkz. 3.3 bolim)

Voltsuz pulse kontaklarindan ve transistorler ile optokuplorler gibi elektronik pulse
vericilerinden gelen durum pulselerinin alinmasi igin kullanilir.

Pulseler sunlarla tetiklenebilir:

— Sebeke gerilimi izleme sistemleri
— Asansdrlerde oldugu gibi acil durum digmesi sinyalleri
— Arizalarin analizi i¢in baglangig izleme

e islev bir /0 noktasi gerektirir.

105612156

D‘ LCD

1/0 status LED

Process >

value
NO Contact BUS

. Signal Processing ‘ Memory

(D20S) o
f— Acknowledge

BUS

islev blok semasi

o Sinyal okunur ve donanim diizeyinde iletilir

o Ek bir iletim stresi mevcuttur: 0...25,5 sn (varsayilan = 0 sn)

¢ Ardindan pulse kaydedilir ve veri yolu ana Unitesine iletilir

o Veri yolu ana unitesi sinyal alimini kabul eder (Onaylar)

o Bellek temizlenir, LED soner ve giris yeni bir pulseye hazirdir
Onaydan 6nce gelen ek pulseler yok sayilrr.

o Sinyal islemi segilebilir: Kontak NO (varsayilan), Kontak NC

Dijital girigler yerel olarak gegersiz kilinamaz. Gegersiz Kil digmesinin higbir etkisi
yoktur ve kullaniimaya calisilirsa bir hata goérintulenir.

Ekran e |/O durum LED'i kaynak sinyali degil sinyal belleginin durumunu gdsterir
e LCD panel (varsa), kaynak sinyal tipini gosterir (durum kontagi, N/ O veyaN/C
kontak)
o LCD panel degisikligi gosterir (her pulseyle birlikte degisen 3 alanli bir blok):
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closed

N/C kontak

—|_|_ ] closed
N/O kontak open

- open

Onay —l —l
islem degeri active
inactive
I/O durum LED'i ON
—¢ * OFF
[l Ol [
LCD ekran O [ | O
. D D 10761D05
Diyagram: Sebep ve sonug
Ozellikle yanip sénme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar i¢in, TX -I/O™ Muhendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goruntileme, galistirma ve tanilama" bélimiine bakin [6].
Bir ariza durumunda Veri yolu ana Unitesiyle kurulan iletisimde bir kesinti yasanmasi durumunda, eski
verilecek yanit pulseleri saklamanin bir anlami olmayacaktir. Bu nedenle, bellek ve onay atlanarak
pulseler dogrudan gorintulenir.
3.3 Durum gdstergesi, pulse kontagi (P-bus BIM)
(Bl Statik ile gerceklestirilen D20S)
(Island Bus iglevi: Bkz. 3.2 boélimi)
Uygulama Voltsuz pulse kontaklarindan ve transistorler ile optokupldrler gibi elektronik pulse
vericilerinden gelen durum pulselerinin alinmasi icin kullanilir.
Pulseler sunlarla tetiklenebilir:
— Sebeke gerilimi izleme sistemleri
— Asansorlerde oldugu gibi acil durum digmesi sinyalleri
— Arizalarin analizi igin baslangig izleme
Donanim o Islev bir /O noktasi gerektirir.
e TX-I/ O moddilleri yalnizca N / O kontakli girisleri destekler.
islev
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Yerel gegersiz kilma

Ekran

N/O kontak

Onay
(P-Bus yolu)

islem degeri

(P-Bus yolu)

I/O durum LED'i

LCD ekran

Bir arniza durumunda
verilecek yanit

1/0 Module P-Bus BIM

<

1/0 status LED §

n —> LCD g
P-Bus

Process
value >
N/O Contact Iséir;d |
_~ Signal Processing Process |
(D20S) value > Memory
t P-Bus
Acknowledge

—

islev blok semasi

Sinyal okunur ve iletilir (20 ms'den uzun pulseler)

Ardindan pulse P-Bus Yolu BIM'e kaydedilir ve otomasyon istasyonuna iletilir
Otomasyon istasyonu sinyal alimini onaylar (Onaylama islevi)

Bellek temizlenir ve giris yeni bir pulseye hazirdir

Onaydan dnce gelen ek pulseler yok sayilir.

Dijital girigler yerel olarak gegersiz kilinamaz. Gegersiz Kil digmesinin higbir etkisi
yoktur ve kullaniimaya ¢alisilirsa bir hata gorintulenir.

e |/O durum LED'i kaynak sinyalini gosterir

e LCD panel (varsa) kaynak sinyal tipini (durum kontagi, N/ O) ve kontagin etkinligini
gosterir:

e Bununla birlikte, hizli degisen sinyaller igin, ekranlar tarafindan maksimum 5 Hz
degisme frekansi korunur.

= JUT B
] |

' \

active

ON
4|_|_|_|— e OFF
4
NIRRT )
AN AN AN AN

Diyagram: Sebep ve sonug

S |*

<

A

10561D105

Ozellikle yanip sdnme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goruntileme, ¢alistirma ve tanilama" bélimine bakin [6].

Otomasyon istasyonu ile iletisimde bir kesinti olmasi durumunda, yoklanmamig son
pulse modiilde saklanir ve moduldeki gelen pulseler goriintilenmeye devam eder.

16/54
Siemens TX-I/O™ Moddl Sistemi — Fonksiyonlar Ve Operasyon CM110561en_08
Building Technologies Dijital giris iglevleri 2018-10-25



3.4 Dugme girigi (Bl Basma NO, Bl Basma NC)
Uygulama Potansiyelsiz diigme pulseleri elde edilir (basit digme/ikili dugme).

islem degerleri (olay telegramlari) veri yolu ana nitesinde degerlendirilir ve sunlarin
kontrol edilmesine yardimci olur:

Donanim .

islev

NO Contact (UP)

Panjurlar
Aydinlatma uygulamalari
Pulselerle kontrol edilen diger uygulamalar

islev bir veya iki I/O noktasi kullanir (basit / ikili diigme).

ikili diigme durumunda, her iki I/0 noktasi da ayni modiil diizeninde yan yana

yerlestiriimelidir.
Yalnizca D serisindeki modiiller bu iglevi destekler.

1/0 status LED

_~

Signal Processing

NO Contact (DOWN) (PBI Event)

------- - -

_ | Process values

(Events)

105612157

Fonksiyon semasi

Sinyaller okunur ve donanim dizeyinde iletilir

e Pulseler yorumlanir ve bunlara karsilik gelen olaylara dontstiralir.

¢ Gonderimden dnceki yeni bir olay, énceki bir olayin (izerine yazilir. istisnalar:

¢ Sinyal islemi secilebilir: Kontak NO (varsayilan), Kontak NC

Ardindan islev pulsenin basinda, sonunda ve kismen de alimi sirasinda olaylar

gonderir (standart pulse modelleri:

— Kisa pulse

Uzun pulse

Kisa cift tiklama

Kisa / uzun cift tiklama

Uzun cift tiklama

Cift tiklama (iki diigmenin ayni anda tiklanmasi)

Olaylar hemen Island Busa gonderilir

- Tekrarlama baglangicin lizerine yazmaz

- Pulse hizi (COVperiod nedeniyle) yaklasan olaylarin lizerine yazmaz

BUS
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islem degeri

Parametrelendirme

Asagidaki olaylar (telegramlar) kullanilir:

Olay Tanim

Tg1l Mevcut durum raporu (COV tekrari icin)

Tg2 Yikselen edim (kisa veya uzun pulse baslangici)
Tg3 Tiklama tamamlanir

Tg 4 Uzun bir pulsenin baslangici

Tg5 Tekrarlama, uzun pulse aktif

Tg6 Uzun pulse tamamlandi

Tg7 Baslatma, kisa cift tiklama

Tg 8 Kisa cift tiklama tamamlandi

Tg9 Baslatma, kisa / uzun cift tiklama

Tg 10 | Uzun cift tiklamayi baslat (baslangicta bir uzun pulseyle cift tiklama)
Tg 11 | Uzun cift tiklama tamamlandi

Tg 12 | Cift tiklama (her iki digmeye ayni anda basilir)
Tg 13 | Cift tiklama tamamlandi

Normalde, kullanilacak panjurlar/aydinlatma uygulamalari igin 6zellestirilmis hazir

dagmeler kullantlir.

Bireysel parametrelendirme gerektiren durumlar icin, islev herhangi bir isletim ilkesini
uygulama konusunda buyuk bir esneklik saglar.

Su parametreler mevcuttur:

Parametre Tanim Varsayilan
Source.Size 1 veya 2 (basit/ikili digme) 1
tp Pulse uzunlugu 0,1...25,5sn (artis 0,1 sn) 0,5sn
tr Tekrarlama uzunlugu 0,1...25,5sn (artis 0,1 sn) 1,0sn
td Cift tiklama uzunlugu 0,1...25,5sn (artis 0,1 sn) 0,5 sn
Bayraklari Etkinlestir Ayarlanmissa Ayarlanmamissa Varsayilan
Positive Edge Enable | Yikselen edim gonderilir Yikselen edim génderilmez Devre Disi
Stop Long Enable Uzun bir pulsenin sonunda Tg 6 Uzun pulse igin diisen egim (Tg 6) Devre Disi
gbnderir gbnderilmez.
Stop Long Double Cift tiklamanin sonunda Tg 11 Uzun cift tiklama igin diigsen egim (Tg Devre Disi
Enable gbnderir 11) génderilmez
Repeat Enable Digmeye basildiginda Tg 5'i tr Tg 5 gbnderilmez Etkin
araligiyla tekrarlar
ShortDoubleClick Kisa veya uzun / kisa gift tiklama Tg 7, Tg 8, Tg 9 gonderilmez. Devre Disi
Enable tespit edilirse Tg7, Tg8, Tg9 Ayrica ilk pulseye durum gegisi
gonderilir (td td sona ermeden yapilmaz.
once ikinci ylkselen egim)
LongDoubleClick Uzun cift tiklama tespit edilirse Tg | Tg 10 ve Tg 11 génderilmez. Devre Disi
Enable 10 gonderilir (uzun pulseden sonra | Ayrica Uzun Pulseye durum gegisi
ikinci yikselen egdim) yapiimaz.
DualClick Enable tp icinde her iki dugmeye de Tg 12, Tg 13 gonderilmez. Ayrica Cift | Devre Digi
basilirsa Tg12, Tg13 gonderilir Tiklamaya durum gecisi yapilmaz

Ornekler
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Tanimlanan olaylar

Olaylar

isaretler

e Yukselen egim

¢ Kisa pulse

e Uzun pulse

e Cok uzun pulse
(Tg 5 aktif)

e Dugen egim

t]
PN

tp tr tr tr
-~

Tg2 Tg3

Tg2 Tg 4 Tg5 Tg5 Tg6

ShortDoubleClick
disabled

e Yukselen egim

o Kisa pulse

o Kisa cift tiklama

e Kisa/ uzun gift tiklama
e Dusen egim

td

S —

t
L

iy

td td
- .~

tp tp tp tp tr
] ] e e

Tg2 Tg3

Tg2 Tg7 Tg8 Tg2 Tg7 Tg9 Tgé6

ShortDoubleClick
enabled

e Yukselen egim
e Uzun pulse

o Uzun cift tiklama
e Dusen egim

Tg5 Tg6 Tg2 Tg4 Tg 10 Tg1l

LongDoubleClick
enabled

e Yukselen egim

o Cift tiklama (her iki
digmeye ayni anda
basma)

e Dusen egim

DN —|

Tg 12

DualClick
enabled

Yerel gecersiz kilma

Dijital girigler yerel olarak gegersiz kilinamaz.

Ekran Baglanan N/O kontak kapatildiginda 1/0O durum LED'i yanar
Ozellikle yanip sénme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Gérintlileme, galistirma ve tanilama" bélimiine bakin [6].
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Uygulama

Sinyal turleri

Donanim

islev

1'den n'ye esleme

3.5 Cok kademeli giris kesintisiz kontagi
(MI Anahtarr)

o Birkag dijital girisin, Multi-state tek bir degere eslenmesi.
o 3 farkli haritalama tiri mevcuttur:

— l'den n'ye egleme

— Yukari-asagi esleme

— Binary egleme

Bu 6zellik asagidaki sinyal turuni kapsar.

Sinyal tipi Tanim

MI Switch Kesintisiz kontak, Multi-state, N/O kontak.

e Buiglev, her kademe icin bir I/O noktasi kullanir.
¢ |/O noktalari ayni modil Gizerinde ve birbirine bitisik olmalidir.
e 2...81/0O noktasi mimkindar.

o Sinyal islemi segilebilir: Kontak NO (varsayilan), Kontak NC
o Esleme tirliine bagli olarak, /0 noktalari tek tek veya ayni anda etkin olabilir.
e Su esleme tirleri parametrelenebilir (Esleme Tiirii parametresi):

— 1'den n'ye esleme

— Yukari-asagi esleme

— Binary esleme

o Multi-state islem degeri, esleme tablosunun sadece bir girisi etkin olarak
tanimlayacagi sekilde eslenir.
islem degeri MIValue degismeden dnce, mekanik kontaklardaki akim dalgalarini
gidermek igin bir Gegisi Suresi (0...22,5 s, Varsayilan = 0,4 s) gegmelidir.

e Esleme Tablosu parametresinde, 1/0 noktalarinin MIValue degerlerine varsayilan
atamasi degistirilebilir (yalnizca 1'den n'ye egleme igin!).

o Birden fazla girdi etkinse, bir Glvenilirlik Hatasi iletisi gosterilir (Quality =
MULTISTATE_FAULT) ve son gegcerli islem degeri etkin kalir.

Varsayilan esleme tablosu Aktif 1/0 noktasi MIValue Kademe
None 0 0
n 1 1
n+1 2 2
n+2 3 3
n+3 4 4
n+7 7 7
Degistirilmis Aktif 1/0 noktasi MIValue Kademe
bir tabloya 6rnek None 2 0/ Otomatik
n 1 1
n+1 3 2
n+2 4 3
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Yukari-asagi esleme

Binary esleme

Ekran

Yerel gegersiz kilma

Multi-state islem degeri, esleme tablosunun sadece bir veya birkag girisi "etkin"
olarak tanimlayacag sekilde eslenir.

Birkag etkin giris de olabilir fakat bu sadece sabit kodlamada mumkandr.
Ornekler: Ek elektrikli 1sitma veya brilér kademelerinin etkinlestiriimesi

Esleme tablosunda islem degerine karsilik gelen bir girdi kombinasyonu
bulunamazsa, bir Guvenilirlik Hatas! iletisi gdsterilir (Quality =
MULTISTATE_FAULT) ve son gegerli islem degeri etkin kalr.

Aktif 1/0O noktalan MIValue Kademe
None 0 0
n 1 1
n, n+1 2 2
n, n+1, n+2 3 3
n, n+1, n+2, n+3 4 4

n, n+1, n+2, n+3, ..., n+7 8 8

Multi-state islem degeri, esleme tablosunun sadece bir veya birkag girisi "etkin"
olarak tanimlayacagi sekilde eglenir.

Birkag etkin giris de olabilir.

Ornekler: Ek elektrikli 1sitma veya brilér kademelerinin etkinlestirilmesi

Aktif I/O noktalari MIValue Kademe

n n+1 n+2 n+3 n+7

0 0 0 0 0 0 0

1 0 0 0 0 1 1

0 1 0 0 0 2 2

1 1 0 0 0 3 3

0 0 1 0 0 4 4

1 |1 |1 |12 | ] 1 ] o255 255

e /O durum LED'leri, giriglerin etkinligini gosterir
e Bir hata durumunda modulin durum LED'i ve o igleve atanan tim I/O durum LED'leri

yanip soner.

Girisler modul tzerinde calistirilamaz.

Ozellikle yanip sénme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Géruntileme, galistirma ve tanilama" bolimine bakin [6].
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Uygulama

Donanim

islev
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3.6 Sayma, pulse kontagi
(Cl Mech (10/25 Hz), CI El (100 Hz) / C)

Sayac pulselerinin alinmasi

— lIsi Olgerler
— Debimetreler
— Elektrik sayaglari

Enerji 6lcimiinde, sayag islevi, senkronizasyon pulselerinin elde edilmesi i¢in de
kullanilabilir; bu durumda da:

— yeni bir 8lgiim periyodu baslangici tetiklenebilir, veya

— bir anahtarlama olayi baglatilabilir (tarife degisikligi, yik atma).

islev bir 1/0 noktasi gerektirir.

105617105

E: LCD

1/0 status LED yy

Contact |—>| Process value |-—>

BUS
~. Memory

islev blok semasi

¢ Sinyal donanim seviyesinde degderlendirilip kaydedilir

o Islev, sinyalin kapatma kenarina tepki verir, sayag pulselerini kaydeder ve bunlari
bellekte biriktirir.

¢ Pulse Ureteci meniisiinden mekanik veya elektrikli bir sayag secebilirsiniz:
— mekanik kontak = Maks. 25 Hz sayma frekansi
— elektrikli kontak = Maks. 100 Hz sayma frekansi

e Bazi modiil tirleri daha disik frekanslari destekler; moddil veri sayfalarini ve 1.7
bolimindeki genel bakis konusunu inceleyebilirsiniz.

o Bellekte depolanan deger, islem degerinde kullanilabilir
— P-Bus yolu BIM: P-Bus yolu 64 birim (6 bit) ile sinirlidir. Bu, 25 Hz frekans hizla

saymak icin otomasyon istasyonunun ¢evrim siresinin <2 s olarak ayarlanmasi
gerektigi anlamina gelir.

— Bellek maksimum (2%2)-1 (4,3 x 10°) degerini alabilir.

« Bellegin degeri silinebilir veya AddCorrValue, SubCorrValue veya NewClIValue (2%?)
-1 parametrelerinden biriyle ayarlanabilir

e Power-Up durumundayken sayacin davranigi asagidaki gibi ayarlanabilir (yalnizca
I/O Adres Duzenleyicisi araciligiyla):
— Sifirla
— Son deger (ara bellekteki son deger)

e COV Limiti ve COV Period, modil tarafindan Island Busna gonderilecek degisiklik
miktarini ve glincelleme araliklarini tanimlar.
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Yerel gecersiz kilma Dijital girigler yerel olarak gegersiz kilinamaz. Gegersiz Kil digmesinin higbir etkisi
yoktur ve kullaniimaya ¢alisilirsa bir hata gérintulenir.

Ekran e LED, mevcut sinyal durumuna gore yanar
e LCD panelli moduller, "2" (Sayag) kaynak sinyalini ve ayrica her pulseyle degisen 3
alanli bir bloku géruntuler:

N/O kontak open

I/O durum LED'i < 100 ms -] 4= 100 ms - 4= 100 ms -] Z:F
v v v
LCD ekran E E E E
m | O O |
AZAZ AZ AZ

Diyagram: Sebep ve sonug

Sinyallerin frekansi daha yiiksek olsa bile LED'lerin ve LCD simgelerinin kendi
durumlarini degistirmesi en az 100 ms sdurer.

Ozellikle yanip sénme dlizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Miihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Gérintileme, ¢alistirma ve tanilama" bélimune bakin [6].

Bir ariza durumunda o Bir iletisim arizasi durumunda sayag islevi korunur.
verilecek yanit Sayag degerleri
— hiriktirilmeye devam eder
— LED ile gésterilir
— duzenli olarak ara bellege alinir
— yalnizca Gig A¢rk durumunda = Son Deger
— iletisim arizasindan hemen sonra ve ardindan maks. 3 giin boyunca her 15
dakikada bir (FLASH bellekteki yazma eylemlerinin sayisi sinirlidir).

o Modul beslemesi yoksa, davranig, Gli¢ Agik yapilandirma degerine baghdir
— Sifirla: bir sonraki baslatmada sayag 0'a sifirlanir
— Son Deger: bir sonraki baglatmada, sayag ara bellegin son degerine sifirlanir;
bazi pulseler kaybolabilir.

o lletisim tekrar saglandiginda, veri yolu ana (nitesi okunan sayag degerini tekrar
yokKlar.
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4
4.1

Analog giris islevleri
Olcim

Uygulama Su analog degiskenler islenebilir:
— Sicaklik (direng sensorleri aracilidiyla)
— Direng
— Gerilim
— Akim
Yapilandirilabilir sinyal tiirleri
Tanim Sinyal tipi Sinyal Aralik Alt / st cozun | VO LCD Hata goéstergesi
TRA tipi simird) iirliik durum =
LED'i —
c
ur [
£ 32
S8 2%
>3 B0
o €53 00T
SE0 5T &
® © S © g =
T x x T =
wm==x EQ
L T
X <O
Direng ve Al Pt1000 P1K 0...2500 Q |0...2650 Q 100 mQ OFF Sensor type X X
sicaklik Al Pt100 29 | P100 0..250Q ]0..265Q 20 mQ OFF (NoLCD) | NoLCD 29
Al 2500 Ohm R2K5 0...2500 Q |0...2650 Q 100 mQ variable variable X X
Al 250 Ohm 2 | R250 0...250 Q 0...265 Q 10 mQ variable (No LCD) No LCD 2
Sicaklk Al Ni1000 R1K -50...150 °C |-52,5...155 °C 10 mK OFF Sensortype| x X X X
Al Ni1000, Ni1lK -50...150 -52.5...185°C| 10 mK OFF Sensortype| x X X X
extended (180) °C v
Al PT1K375 Pt1K 375 -50...150 -52.5...185°C 10 mK OFF Sensortype| X X X X
(ABD) (180) °C V7
Al PT1K385 Pt1K 385 -50...400 -52,5...610 °C 20 mK OFF Sensortype| X X X X
(Europe) (600) °C v
Al Pt100 4 wire| Pt100_4 -50...400 -52,5...610 °C 20 mK OFF (No LCD) No LCD 28
2),8) (600) °C v
Al NTC10K NTC10K -50...130 -52,5...155 °C 10 mK OFF Sensortype| X X X X
(150) °C v
Al NTC100K NTC100K -40...115 °C |-52,5...155 °C 10 mK OFF Sensortype| x X X
(25°C)
Al T1 (PTC) T1 -40...125°C |-52,5...155°C | 10mK | OFF Sensortype | X X X
(25°C)
Gerilim Al 0-10V u10 0..10 VvV -1,5..115V 1mv variable variable X X X X
Akim Al 4-20 mA 1420 4..20 mA 1,6...22,4 mA 1 pA variable variable X X X
Al0-20mA 9 | 125 0..20 mA |-3,0...23 mA 1pA variable variable X X

1) (180) (600) (150) ve NTC; yalnizca besleme glirtiltiilii enjeksiyon ile, bkz. [6]

2) Sinyal turleri Al Pt100, Al Pt100 4-telli ve Al 250 Ohm, yalnizca LCD ekrani olmayan TXM1.8P modiiliinde ¢alisirlar.
Dogrudan Island Bus entegrasyonu durumunda, Al Pt100 4-telli ve Al Pt100 4 telle, Al 250 Ohm ise 2 telle baglanir.
P-Bus yolu BIM entegrasyonu (V4) durumunda, Al Pt100 (P100) 4 telle, Al 250 Ohm (R250) ise 2 tel ve atlama
kablosuyla 4 terminale (PTM-1 / O olarak) baglanir; baglanti semasi icin bkz. N8176 numarali veri sayfasi.

Island Bus oldugundaki ¢oziinurlik, P-Bus yolu BIM'e kiyasla ¢ok daha iyidir.

4) Su durumlarda “Guvenilmez (genel)" hata mesaji goruntdlenir:
— alan beslemesi i¢cin AC 24 V (terminal V~5) mevcut olmadiginda veya disuk oldugunda (Al 0-10V)

— alan beslemesi i¢cin DC 24 V (terminal
20mA)

5) 25 mA icin Al 0-10V sinyal tipini kullanin ve 400 Ohm'luk (1 W, % 0,1) bir sont takin. Ayrintilar: [7].
6) Islem degeri aralik disinda oldugunda bir hata mesaji gonderilecektir.
7) Al PT1K375: TXM1.8U ve TXM1.8X igin besleme gurtltuli enjeksiyonla ilgili herhangi bir kisitlama yoktur.

8) Bu sinyal turleri igin tek bir iletkenin acik devresi tespit edilemez.
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Donanim

islev

Not!

Yerel gecersiz kilma

Ekran

Bir arniza durumunda
verilecek yanit

islev bir 1/0 noktas gerektirir.

-

1/0 status LED

\/

LCD

105617106

Signal Processing »1 Process value o
Field device BUS

Compensation

islev blok semasi

e islev, giris sinyalini diizenli araliklarla lger

e islem degeri sinyale gére hesaplanir

o Aralik disi / sensér kisa devresi / sensoér acik devresi sinyallerinin tanimlanabilmesi
amaciyla, giris degerleri igin kabul edilebilir aralik izlenir. istisna: Al Pt100 ve Al
Pt100 4-telli sinyal tipleri i¢in tek bir iletkenin agik devresi tespit edilemez.

U10 sinyal tipi araliginin izlenmesi -3,1 V, 0,05 mA'lik kisa bir NEGATIF sinyaliyle
gercgeklegtirilir (agik devre algilama). Bir saha cihazinin agik ¢ikigi varsa, orada
negatif bir voltaj gériilebilir. Bu, kutuplu bilesenlere (6rnedin kapasitérier) zarar
verebilir.

o Sicaklik 6lgiminde, islem degeri, hat direncini telafi etmek amaciyla dahili
Kompanzasyon degeri (0,00 ... 100,00 Ohm, varsayilan = 1 Ohm) ile dizeltilir.
Pt100_4, P100, NTC10K ve NTC100K: 0 Ohm.

e Hat direnci 1 Ohm'dan oldukga farklysa, [Icpt] degeri Al blokunda degistirilebilir ([6]
bélimundeki agiklamaya bakin).

e COV Limiti ve COV Period, modil tarafindan Island Busna génderilecek degisiklik
miktarini ve glincelleme araliklarini tanimlar.

e Sonug olarak:
— kaynak sinyalini tanimlayan I/O durum LED'i etkinlestirilir
— iglem degeri LCD panelde goruntilenir (sicakliklar icin degil)
— iglem degeri veri yolu tizerinden iletilir.

Analog girisler yerel olarak gegersiz kilinamaz. Gegersiz Kil digmesinin higbir etkisi
yoktur ve kullaniimaya calisilirsa bir hata gérintulenir.

e |/O durum LED'inin yogunlugu, giris degeri (voltaj, akim, direng) ile orantili olarak
yogunluga gore degisir. Sicaklik gdstergesi yoktur (P-Bus Yolu BIM ve ayrica
direnc)

e Bir LCD panel mevcutsa, giris sinyali, igslem degerinin grafik tabanl bir gdsterimiyle
(voltaj, akim, direng) birlikte gorunttlenir.

Degisken sicaklik géstergesi yoktur (P-Bus Yolu BIM ve ayrica direng)

Sicaklik Gerilim, akim, direng

§18(& N[0

ANi APt AT AVAA AQ

e Saha cihaz anizalan (gecersiz islem degeri, alt sinirin altinda veya ust sinirin
Ustindeki degerler, kisa devre ve acgik devre) LCD'de gorintilenir ve veri yolu ana
Unitesine raporlanir.

e 1/O durum LED'i ve modil durum LED'i yanip séner

Ozellikle yanip sénme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve

Kurulum Kilavuzundaki "Gortintileme, ¢alistirma ve tanilama" bolimine bakin [6].

105610306

25/54
Siemens TX-I/O™ Moddl Sistemi — Fonksiyonlar Ve Operasyon CM110561en_08
Building Technologies Analog giris islevleri 2018-10-25



5 D

ijital ¢cikig fonksiyonlari

istisnalar:

5.1 Dijital cikiglar hakkinda genel bilgi
I/O iglevleri TX-I0O™ aralidinda, dijital ¢ikislar igin su islevler mevcuttur:
Sinyal tipi (TRA) Sinyal tipi | Tanim
BO Relay NO 250V | Q250 Kesintisiz kontak, role, gegis D
BO Relay NC 250 V (ayrica Kademe anahtarlarinin, pulse anahtarlarinin ve iki durumlu
(Bolum 5.2) rolelerin kontrol()
BO Triac NO - Kesintisiz kontak, triyak
BO Triac NC AC 24V cihazlarin, 6zellikle de termik ve motorlu akttatorlerin kontroli
(B6lim 5.3) I/O noktasi basina kabul edilebilir yik: bkz. veri sayfasi N8179.
BO Bistable NO /NC | -- Kesintisiz kontak, iki durumlu (aydinlatma uygulamalarinda, elektrik
(B6lim 5.4) kesintisi veya veri yolu arizasi durumunda sergilenecek davranig
parametrelenebilir)
BO Pulse On-Off Q250-P / Acik/kapali pulse (N / O ve N/ C kontak)
(Béliim 5.5) Q250A-P
BO Pulse - Pulse
(Bolum 5.6)
MO Steps Kesintisiz kontak ;
(Bolum 5.7) birbirini diglayan elektronik réle kilidi
MO Pulse Q-M1...M4 | Multi-state pulse
(B6lim 5.8) birbirini diglayan elektronik role kilidi
BO 3-Pos Relay Y250T Pulse, kontrol sinyali, ti¢ konumlu gikis, dahili strok algoritmasi ¥
BO 3-Pos Triac
(B6lim 5.9)
BO PWM - Pulse genisligi modilasyonu, ¢gikis AC 24 V
(Bolim 5.10)
BO Blind Relay - Kesintisiz kontak rélesi, 2/3 u¢ anahtarla panjur kontroli
(Bolum) I/0 noktasi bagina kabul edilebilir yik: bkz. veri sayfasi N8178.
D Geri bildirim ayr girisler kullanilarak uygulanmalidir
Donanim TX-1/ O modullerindeki tim réleler gegis kontaklari ile donatiimistir.

e TXM1.6RL, bkz. bolim 5.3
e TXM1.8RB, bkz. b6lim 5.11

- Normal —
- Service —
- Alarm ——

LED color

« :‘_
1/0 status LED
¢ | L—»
D Local Override
LO LED ‘
BUS > Process -
i i S
value Signal Processing 5
wn

islev blok semasi
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Yerel gegersiz kilma .

Tespit edildiginde, 1/0 fonksiyonuna bagli olarak réle tarafindan yeni bir islem degeri
gerceklestirilir.

I/O durum LED'inin anlami parametrelenebilir:

Normal = yesil (varsayilan) / Alarm = Kirmizi / Servis = Sarl.

Yerel gegersiz kilmanin galisma sekli, ilgili I/0 islevine baghdir (bir veya ¢ok
kademeli, kesintisiz kontak veya pulse).

Yerel gecersiz kilma birincil 6ncelige sahiptir, ardindan da cesitli "islev testleri" ve
(son olarak) islem degeri Uzerinden islem gerceklestirilir.

Bir /0O noktasinin aletle gecgersiz kilinmasi, modul durumu LED'inin yanip sénmesiyle
gosterilir.

Otomatik ¢alisma modundan yerel gegersiz kilma moduna gegilince, islem degeri (ve
dolayisiyla ilgili cihazlarin durumu), kullanici tarafindan gegersiz kilinana dek
korunur.

Ayni durum, otomatik galisma yeniden baslatildiktan sonra veri yolu ana Unitesi yeni
bir islem degeri gonderene kadar da gecerlidir.

Her 1/O islevi icin, yapilandirma secgenekleri yoluyla yerel gegersiz kilma devre disi
birakilabilir.

Tam agiklama igin 2.3 Yerel Gegersiz Kilma bélimiine bakin.

Muhendislik notlari .

Uyari

Bir ariza durumunda davranig

I/0 modullerine harici olarak kendinden kilitteme uygulanmalidir.

Bir islevle iliskili role ¢ikislar karsilikli olarak kilitlenir, yani bu réleler birbirinden
bagimsiz olarak kullanilamaz. Bu nedenle, kontaktorlerin her zaman harici
yollarla birbirine kilittenmesi dnerilir (veri sayfalarindaki baglanti semalarina
bakin).

Geri besleme sinyalleri, dijital bir giris araciligiyla ayri ayri uygulanmalidir.

Giivenlikle ilgili tiim iglevler harici ¢oziimlerle uygulanmalidir

Yerel gegersiz kilma, emniyet amagh kapatma i¢in kullanilmamalidir
Standarda (ISO 16 484-2, Bolim 3.110) uygun olarak, modul tim yerel gegersiz
kilmalari higbir giivenlik 6nlemi veya kilit uygulamadan dogrudan ydiriitiir.

= Tiim islemlerin sorumlulugu operatore aittir. €

Olasi arizalar e Adres anahtari disari donmus
e DC 24V Modill besleme voltaji arizasi (Gig kapatma)
¢ Veri yolu ana Unitesi arizasi (Ana Unite kapall, 4 saniyeden uzun stre boyunca higbir
veri alinamadi)
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Genel bakis: bir ariza durumunda davranis

Sinyal tipi, TRA Sinyal tipi Su durumlarda verilecek Su durumda verilecek yanit Hata giderildiginde
yanit — Ana Unite kapal, sergilenecek
— Adres anahtari yok dogrudan lIsland Bus davranig
— Gigc kapatma entegrasyonu
— Ana unite kapall,
P-Bus Yolu BIM
Uzerinden entegrasyon
BO Relay NO 250 V [Q250 Roélelerin enerjisi kesilir*. Bu davranig parametrelenebilir: Otomatik galigma:
BO Relay NC 250 V rélelerin enerjisi kesilir, son islem degerine gore
konum korunur veya galisma
parametrelenmis bir durum alir.
BO Triac NO 250V |- Triyaklarin enerjisi kesilir. Bu davranis parametrelenebilir: Aletle gecersiz
BO Triac NC 250V triyaklarin enerijisi kesilir, son kilma veya yerfal
konum korunur veya gegersiz kilma:
parametrelenmis bir durum alir. Ariza oncesi ile ayni
= - — — — durumda c¢alisma
BO Relay NO 250V |Q250 Rolelerin enerjisi kesilir*. Davranig parametrelenebilir; (komut verilen deger
, Giig kontaktérlerinin anahtar | FAKAT: Kademe anahtarlari /iki | modiile kaydedilir
(Schrittschalter, ¢ durumlu réleler igin yalnizca y )
Str t | durumu korunur (kademe
tromstossrefais, anahtari). pulseler gerektiginden "Keep
bistabiles Relais) (Tut)" veya "ON (Agik)"
parametrelemesi YAPMAYIN
BO Bistable NO -- Davranis parametreleneebilir, bkz. béliim 5.4
BO Bistable NC
BO Pulse, On-Off  |Q250-P / Rdélelerin enerjisi kesilir *) Davranig parametrelenemez,
Q250A-P Gug kontaktorlerinin anahtar | Rdlelerin enerjisi kesilir
durumu korunur (kendinden
kilitlemeli veya cift bobinli
réle nedeniyle)
MO Steps Q-Mx Roélelerin enerjisi kesilir*. Bu davranig parametrelenebilir:
Gii¢ kontaktorlerinin anahtar | rolelerin enerjisi kesilir, son
durumu, kendinden konum korunur.veya
kilitlemeyle korunur. parametrelenmig bir durum alir.
MO Pulse Q250-P1...P5 | Rolelerin enerjisi kesilir*. Bu davranig parametrelenebilir:
Gii¢ kontaktorlerinin anahtar rélelerin enerijisi kesilir, son
durumu, kendinden konum korunur.veya
kilittlemeyle korunur. parametrelenmis bir durum alir.
AO 3-Pos Relay Y250T Aktliatér son konumunu Davranig parametrelenebilir:

AO 3-Pos Triac

korur.

aktlator %0'a gider, son
konumunu korur veya
parametrelenmis bir konuma
gider.

BO PWM

Triyaklarin enerjisi kesilir.

Davranig parametrelenebilir:
sinyal %0'a gider, son konumunu
korur veya parametrelenmis bir
duruma gider.

BO Blind Relay

Rolelerin enerjisi kesilir

Davranig parametrelenebilir: tim
cikiglarin enerjisi kesilir, son
komut tamamlanir veya panjur
rélesi parametrelenmis bir
konuma gider. Ayrica bir zaman
gecikmesi ayarlanabilir.
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*)  Normalde kapali (NC) bir kontak kullanildiginda, rélenin enerijisi kesilse bile kapali
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Uygulama

Donanim

islev

Parametrelendirme

Yerel gegersiz kilma

Uyari!

5.2 Kesintisiz kontak, gec¢is (BO Role NO/ NC
250V / Q250)

Birbirinden farkl cihaz ve yiklerin agilmasi/kapatilmasi, 6rn.:
— Guc kontaktorleri

— Rdleler ve yari iletken roleler

— Motorlar

— Brulorler (kontrol dénguisu)

— Sogutucular ve 1s1 pompalari (kontrol déngisi)

— Manyetik vanalar

— Gosterge Uniteleri ve sesli gosterge Uniteleri

— Kademe anahtarlari, pulse anahtarlari, iki durumlu réleler

e iglev bir /0 noktasi gerektirir.

e TX-I/ O réle modulleri gegis kontaklarina sahiptir.
Normalde kapali (NC) bir kontak kullanilarak, rélenin glict kesildiginde bile cebren
kapall kontak saglanabilir.

10561001

. - Active
I§|em dege“ | | |_| | | Inactive
. On
I/0O durum LED'i | | ﬂ | | Off
Active
Gegis I | |_| | | Inactive

Sinyal islemi segilebilir: Role (Varsayilan), Relay_NA

Veri yolu arizasi durumunda, DC 24 V modil beslemesiyle su yedekleme durumlari
parametrelenebilir:

— Hayir (Etkin degil) (= varsayilan)

— Deger (Etkin, Etkin Degil)

— Tut Veri yolu arizasindan énceki degeri koru

Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.

¢ Ortadaki Gegersiz Kil digmesine basmak, yerel gegersiz kilmay: etkinlestirir / devre
digi birakir.
Sari gegersiz kil durumu LED'i, yerel gegersiz kilmanin etkin oldugunu gosterir:
o Yerel gecersiz kilma etkin oldugunda:
"+" tusuna basmak islem degerini "Etkin" olarak ayarlar
"-" tusuna basmak islem degerini "Etkin Degil" olarak ayarlar.
o Yerel calisma, yapilandirma araciligiyla devre digi birakilabilir.

Q250 tipi birkag BO, veri yolu ana Unitesindeki bir Multi-state gikisa baglanamaz.
Nedeni: yerel gegersiz kilma veya her bir I/O noktasinin etkinlegsmesi
mumkundur, bu da tehlikeli durumlar yaratabilir. Bunun yerine, ¢cikiglarin
modiilde elektronik olarak kilitlendigi Multi-state bir sinyal tiirii kullanin.
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Ekran ¢ Roéle aktifken, yani N / O kontadi kapali ve N / C kontadi agikken 1/O durum LED'i
yanar.
e Bir hata durumunda, /0O durum LED'i ve modil durum LED'i yanip séner.
e |/O durum LED'inin anlami parametrelenebilir (yalnizca TXM1.6R-M):
Normal = yesil (varsayilan) / Alarm = Kirmizi / Servis = SarI.

Ozellikle yanip sénme dlizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -/O™ Miihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goériuntileme, ¢alistirma ve tanilama" bélimine bakin [6].
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Uygulama

Donanim

islev

Parametrelendirme

Ekran

Yerel gegersiz kilma

5.3 Kesintisiz kontak, triyak (BO Triyak NO / NC)

AC 24 V cihazlari agma / kapama; 6zellikle:

— Sik anahtarlama (triyaklarin, kontak émruyle ilgili bir sorunu yoktur)
-> Fakat, bagh cihazin izin verilen anahtarlama sikhigini kontrol edin ve
parametreleri veya uygulamayi buna gore ayarlayin.

— AC 24 kontrollu diger cihazlar

— sessiz anahtarlama

e islev yalnizca modiil tipi TXM1.8T tarafindan desteklenir.

e iglev bir /0 noktasi gerektirir.

e Besleme AC 25 V'tur, triyak kontagdi L konumuna (sistem topraklamasi) kapatir.
o Teknik veriler (maks. triyak ¢ikisi): bkz. veri sayfasi N8179.

10561D01

. - Active
Islem degeri | | |_| | | Inactive
. On
I/0O durum LED!'i | | ﬂ | | Off
Active
Gegis I | |-| | | Inactive

Sinyal islemi segilebilir: Triyak (Varsayilan), Triac_NA

Veri yolu arizasi durumunda, DC 24 V modiil beslemesiyle su yedekleme durumlari
parametrelenebilir:

— Hayir (Etkin degil) (= varsayilan)

— Deger (Etkin, Etkin Degil)

— Tut Veri yolu arizasindan énceki degeri koru

Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.
o Triyak aktifken, yani N / O kontagi kapali ve N / C kontagi agikken I/O durum LED'i
yanar.

¢ Bir hata durumunda, I/O durum LED'i ve modil durum LED'i yanip séner.

Ozellikle yanip sénme dlizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar icin, TX -I/O™ Miihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Gdoruntileme, ¢alistirma ve tanilama" bolimine bakin [6].

TXM1.8T yerel gegersiz kilma islevine sahip degildir.

Hata mesaiji AC 24V olmadiginda "No_Output" (Cikis Yok) kalite degeri gonderilir.
Bu durumda triyak etkinlestirilemez - modiil ¢ikisi kapatir ve iglem degerini O olarak
ayarlar.
Hata mesaji yalnizca bir komut beklemede oldugunda gonderilir.
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54 Kesi_ntisiz kontak, iki durumlu
(BO Iki Durumlu NO / NC)

Uygulama Cihazlarin ve yiklerin agilmasi / kapatiimasi.
Gug kaynaginin veya veri yolu iletisiminin kesilmesi: rolelerin son durumu korunur (iki
durumlu réleler). Ayrica, modul bir yedekleme durumunun ayarlanmasini ve bu
yedekleme durumu etkinlesmeden 6nce gecgecek bir siirenin belirlenmesini de
destekler.
— lIsik kontroli
— Kesintisiz calisma olan alt sistemlerin kontrolu

Donanim e islev yalnizca modiil tipi TXM1.6RL tarafindan desteklenir.
e islev bir /0 noktasi gerektirir.

e Modul sadece N/O kontaklarina sahiptir
¢ Role kontaklar 6zellikle hafif uygulamalar igin uyarlanmistir

105610101

. - Active
Islem degeri | | |_| | | Inactive
o]
I/0O durum LED'i | | ﬂ | | O:f
On
Role kontagi | I ﬂ | | Off

Sinyal islemi segilebilir: Réle (Varsayilan), Relay_NA (NA = normalde aktif).

islev

Veri yolu arizasi DC 24 V modil beslemesinin sorunsuz oldugu bir veri yolu arizasi (Ana Unite kapali)
durumunda su yedekleme durumlari parametrelenebilir:
— Hayir (Deger Kapaliyken durumuyla ayni etki)
— Deger (Agik / Kapali)
— Tut Hatadan onceki deger korunur (= varsayilan)
— Yedekleme durumu etkinlesmeden 6nce gececek sire:
(0...6553 sn, varsayilan 120 sn, 0,1 sn adimlar).

Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.

Glg Arizasi, DC 24 V DC 24 V giciinde yasanan bir ariza/kesinti her zaman bir veri yolu arizasina neden
olur; yukariyi inceleyin.

Gug Anizasi AC 24V AC 24 V Gii¢ Arizasi (AC 24 V Gug Kesintisi) durumunda su yedekleme durumlari
parametrelenebilir:
— Hayir (Deger Kapaliyken durumuyla ayni etki)
— Deger (Acik / Kapal)
— Tut Hatadan 6nceki deger korunur (= varsayilan)

Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.

Bu islev yalnizca TXM1.6RL role tipiyle kullanilabilir.

Yalnizca iletisim kaybi durumunda degil, modul beslemesi kayboldugunda bile yedek

degerlere gegmeyi destekler.

e Bu amagla, veri yolundaki AC 24 voltaji izlenir. Bu izleme, DC 24 V beslemesi
kesilmeden rélelerin yedek konumlarini almasini saglayacak kadar hizlidir.

e Roleler iki durumlu oldugundan, DC 24 V beslemesi olmasa bile yedek konumda
kalirlar.
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Ariza yaniti

Not!

Fakat bu, yalnizca veri yolundaki AC 24 V (iletken " V=") DC 24 V beslemesinin
kaynagini saglayan trafodan geliyorsa calisir.

Yedekleme degeri "Keep (Tut)" olarak parametrelendiginde, modil, veri yolu veya AC
24V olsa da olmasa da higbir faaliyet gostermeyecektir. Bu nedenle, bir veri yolu
baglanti modill varsa, V= " (saha cihazi beslemesi) veri yolu terminalinin agik veya
gug verilmis durumda olmasinin higbir &nemi yoktur.

C Serisi modiiller esasen AC 24 V bagl olmadan calisir.

Bununla birlikte, D Serisi modiiller s6z konusu oldugunda, bir veri yolu baglanti modulu
varsa V=" (saha cihazi beslemesi) veri yolu terminaline AC 24 V beslenmesi
zorunludur. TXM1.6RL. Modul her zaman bu beslemeyi izler.

Simatic: Ayrica, "V=" veri yolu iletkenine DC 24 V baglamak da mimkuindr.

Ozet olarak, 1/0 noktalari séyle davranirlar:

Ariza = | Rélelerin davranisi
Adres Veri AC 24V Kapali | Yedekleme | Yedekleme | Yedekleme
anahtari | yolu durumu gecikmesi durumu
Ana Unite Gli¢ Kapali
Kapall
X X
X X
X X X
X X X

Uzaktan gegersiz

TXM1.6RL tipi moduller yerel gegersiz kilma cihaziyla donatiimamistir, fakat tiim 1/0

kilma noktalari icin uzaktan gecersiz kilma kullanilabilir.
Ekran o Kontak kapatilinca I/O durum LED'i yanar.
e Bir hata durumunda, /0 durum LED'i ve modil durum LED'i yanip séner.
Ozellikle yanip sénme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Gortntileme, ¢alistirma ve tanilama" boélimune bakin [6].
33/54
Siemens TX-I/O™ Moddl Sistemi — Fonksiyonlar Ve Operasyon CM110561en_08

Building Technologies

Dijital ¢ikis fonksiyonlari 2018-10-25



5.5 Pulse, acik/kapali

(BO Pulse Agik-Kapali / Q250-P250A-P)

Uygulama Tek kademeli elektrik yiklerinin (elektrik tiketicileri) anahtarlanmasi
e Kendinden kilitteme icin 1 N / O kontak ile 1 N / C kontak (Q250-P)
o Iki bobinli anahtarlar icin 2 N / O kontak (250A-P)
Asagidaki islevler harici devreler aracihidiyla uygulanabilir (veri sayfalarindaki baglant
semalarina da bakin):
— Kendinden kilitteme mekanizmasinin kontrol voltaji kesilirse, sistem manuel gegersiz
kilma durumunda bile olsa gli¢ tekrar saglandiginda yikler otomatik etkinlestiriimez.
Ornek: gug geri yukleme devresi
— Veri yolu ana Unitesi arizalanirsa ylkler devre disi birakiimaz.
Ornek: aydinlatma kontrolleri
— Iki veya daha fazla agik devre kontrol devresi ayni yiikii paylasabilirler.
— Gegersiz kilma, bir veya daha fazla uzak anahtarlama konumundan da yapilabilir.
Notlar e Baglanti semalari: modulin veri sayfalarina bakin.
o Kademe anahtarlari, pulse anahtarlari, iki durumlu réleler: bkz. Q250, bélim 5.2.
Donanim e Islev, ayni modiil iizerinde ve birbirine bitisik olmasi gereken iki 1/O noktasi kullanir.
o TX-1/ O réle modullerinin gegis kontaklari vardir
islev o KAPALI komutu igin daha disiik rakamli (n) I/O noktasi kullanilir
o ACIK komutu icin daha yiksek rakamli (n+1) I/O noktasi kullanilir
¢ Islem degeri "Normal" modda veya "Tetik" modunda yazilabilir.
ikinci segenek, aydinlatma uygulamalari gibi birden fazla kaynagin oldugu
durumlarda kullantlir.
e Pulse sireleri parametre olarak ayarlanabilir:
— 0,1...25,5 sn (Parametre Pulse Siresi) (varsayilan = 0,5 sn)
— P-Bus yolu BIM: 0,5...25 sn
o Araverme siresi 0...25,5 arasinda (varsayilan = 0,1 sn) ayarlanabilir
e P-Bus yolu BIM: Ara verme siiresi 0,1 saniyeye sabitlenir
islem degerindeki her degisiklik bir ACMA veya KAPAMA komutu yaratir:
islem degeri I | M | | I | Active
Inactive
Réle (n + 1) |—| Relay Active
"AC}"’(" —I‘_‘r_lI Relay Inactive
PulseTime Relay Active
Roéle (n
"KAP,(A\EI" El |_| |_| |_I— Relay Inactive
PulseTime #
Pulse/duraklama (ara BreakTime BreakTime
verme) suresi | l_l |_| I_l ON
I/O durum LED'i (n + 1) —l l OFF
ON g
/O durum LED'i (n) [] [ TTL T o
Ek bir ACMA veya KAPATMA pulsesi olusturulabilir (6rn. yerel gegersiz kilma yoluyla).
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Yerel gegersiz kilma

o Ortadaki Gegersiz Kil digmelerinden (n) veya (n + 1) birine basilinca yerel gegersiz
kilma etkinlesir/devre disi birakilir

e Yerel gegersiz kilma etkin oldugunda:
I/O noktalarindan biri igin "+" tusuna basilinca bir ACMA komutu dretilir (n + 1 rélesi
kapatilir)
I/O noktalarindan biri igin "-" tusuna basilinca bir KAPATMA komutu Uretilir (n rélesi
kapatilir)

e "n"veya"n + 1" /O noktasinin I/O durum LED'], r6le etkinligi ile ayni anda yanar.

e Yerel calisma, yapilandirma araciligiyla devre digi birakilabilir.

Ekran e Rdle aktifken I/O durum LED'i yanar.

e Bir hata durumunda moddlin durum LED'i ve o isleve atanan I/O durum LED'leri

yanip soner.
Ozellikle yanip sénme dlizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar i¢in, TX -I/O™ Muhendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goértntileme, galistirma ve tanilama" bolimiine bakin [6].
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5.6 Pulse (BO Pulse)

Uygulama Tek kademeli elektrik yuklerini pulselerle kontrol etmek ve degistirmek.

Notlar

Baglanti semalari: modulin veri sayfalarina bakin.
o Kademe anahtarlari, pulse anahtarlari, iki durumlu réleler: bkz. Q250, bélim 5.2.

Donanim e islev bir I/O noktasi kullanir.
e TX-1/ O role modullerinin gegis kontaklari vardir

islev e islem degeri "Tetik modunda" yazilmalidir. Sonugta, islem degeri 0'dan 1'e veya
1'den 0'a her degistirildiginde bir pulse Uretilecektir.
Tetik biti olmadan hi¢bir pulse Uretilmez.
e Pulse suresi 0,1...25,5 arasinda (varsayilan = 0,5 sn) ayarlanabilir
e Araverme siresi 0,1...25,5 arasinda (varsayilan = 0,1 sn) ayarlanabilir
e Baslatmadan sonra, higbir pulse Uretilmedigi siirece islem kalitesi gegersizdir.

islem degerine yazma * i # * * **

"1Trg" "1Trg"  "1Trg"
"0Trg"

"0

islem degeri _| ﬂ I LI heive

Inactive

Relay Active
Roéle "ACIK |_| |_|I-| I— Relay Inactive
Pulse/duraklama (ara verme) PulseTime fpmseT'me

siresi BreakTime

I/0O durum LED'i || OFF

Ek bir ACMA veya KAPATMA pulsesi olusturulabilir (6rn. yerel gegersiz kilma yoluyla).

10561D04

Yerel gecersiz kilma o Ortadaki Gegersiz Kil digmesine basmak, yerel gegersiz kilmayi etkinlestirir / devre
disi birakir.
o Yerel gecersiz kilma etkin oldugunda: "+" veya "—" digmesine basilinca bir pulse
uretilir ve islem degerine yazilir (tetik biti ile).
e |/O durum LED/, réle etkinligiyle ayni anda yanar.
o Yerel calisma, yapilandirma araciligiyla devre digi birakilabilir.

Ekran o Roéle aktifken I1/0O durum LED'i yanar.
e Bir hata durumunda moduil durum LED'i ile I/O durum LED'i yanip sOner.

Ozellikle yanip sdnme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Gdorintileme, calistirma ve tanilama" boélimine bakin [6].
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Uygulama

Sinyal tarleri

Donanim

islev

1'den n'ye esleme

5.7 Multi-state kesintisiz kontak
(MO Kademeleri / Q-MXx)

e Birden fazla hiza sahip motorlarin ve dider elektrik yiklerinin veya bunlarin gl¢
kontaktorlerinin kontrol edilmesi ve anahtarlanmasi icin
¢ Bir veya birkag kontrol gikisini anahtarlamak igin kullanilabilir. Ornekler:
— Fanlar
— Pompalar
— Sogutucular
— Isi pompalari
— Elektrikli 1sitma bobinleri
— Brllorler
Bu 6zellik asagidaki sinyal turinl kapsar.

Sinyal tipi Tanim
MO Steps / Q-Mx Esleme tiriine bagli olarak, birbirini diglayan elektronik
P-bus BIM: kilitli veya kilitsiz, kesintisiz kontakli, gok kademeli roleler.
— Q-M3only

— 1 to n mapping only

Bu islev, anahtarlanacak her kademe icin bir I/O noktasi kullanir.
I/O noktalari ayni modil tizerinde ve birbirine bitisik olmalidir.

o Kademenin (1) anahtarlama ACIK komutu igin I/O noktasi (n) kullanilir.
o Esleme turiine bagli olarak, /0 noktalari kilitlenir veya ayni anda etkinlestirilebilir.
e Su esleme tirleri parametrelenebilir (Esleme Tiirii parametresi):

— 1'den n'ye esleme

— Yukari-asagi esleme

— Ikili esleme

o Multi-state islem degeri, esleme tablosunun tahrik edilecek sadece bir ¢ikis segecegdi
sekilde eslenir.
Modul igindeki kontaklarin birbiriyle kilittenmesine ragmen, bir kademeden digerine
gecerken birbiriyle gakisan "ACIK" durumlari (kontaktorlerin gecikmeli serbest
birakilmasi veya "yapiskan" kontaklar nedeniyle) meydana gelebilir. Bu nedenle
kontaktorler her zaman harici olarak kilitlenmelidir (modiil veri sayfasindaki baglanti
semasina da bakin)

o Daha once calistinlan tm c¢ikiglar, bir sonraki ¢ikis agilmadan énce kapatilir. Ara
verme siresi 100 ms'dir.

o Esleme Tablosu parametresinde, 1/0 noktalarinin MOValue degerlerine varsayilan
atamasi degistirilebilir (yalnizca 7'den n'ye esleme igin!).

¢ Esleme tablosunda islem degerine karsilik gelen higcbir deger bulunamazsa bir
Glivenilirlik Hata mesaiji iletilir (Quality = MULTISTATE_FAULT) ve yapilandirilabilir
bir yedekleme degeri etkinlestirilir (Yedekleme Degeri parametresi).

MOValue Kademe | Aktif I/O noktasi

0 0 Hichbiri

1 1 n

2 2 n+1

3 3 n+2

4 4 n+3

5 5 n+4

6 6 n+5
Yukari-asagi esleme
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o Multi-state islem degeri, esleme tablosunun tahrik edilecek bir veya birkag ¢ikis
tanimlayacagdi sekilde eglenir.

o Birden fazla etkin giris de olabilir fakat bu sadece sabit bir kombinasyonla
mumkundur.

o Ornekler: Ek elektrikli 1sitma veya briil6r kademelerinin etkinlestirimesi

MOValue Kademe | Aktif I/O noktalan
0 0 Hichbiri
1 1 n
2 2 n, n+1
3 3 n, n+1, n+2
4 4 n, n+1, n+2, n+3
5 5 n, n+1, n+2, n+3, n+4
6 6 n, n+1, n+2, n+3, n+4, n+5

ikili esleme o Multi-state islem degeri, esleme tablosunun tahrik edilecek bir veya birkag ¢ikis
tanimlayacag sekilde eslenir.
o Birkag etkin ¢ikis da olabilir.
o Ornekler: Ek elektrikli 1sitma veya briilér kademelerinin etkinlestiriimesi

MOValue Kademe Aktif I/0 noktalari
n n+1 n+2 n+3 | n+t4 | n+5
0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 0 0 0 0 0
2 2 0 1 0 0 0 0
3 3 1 1 0 0 0 0
4 4 0 0 1 0 0 0
63 63 | 1 |1 |1 |1 |1 |1
Parametrelendirme Veri yolu arizasi durumunda, DC 24 V modil beslemesiyle su yedekleme durumlari
parametrelenebilir:
— Hayir (Etkin degil) (= varsayilan)
— Deger (Etkin, Etkin Degil)
— Tut Veri yolu arizasindan énceki degeri koru
Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.
Ekran e /O durum LED'leri, rolelerin etkinligini gosterir
¢ Bir hata durumunda moduliin durum LED'i ve o igleve atanan tim 1/O durum LED'leri
yanip soner.
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Yerel gegersiz kilma isleve atanan manuel anahtarlardan birinin ortasina basilinca yerel gegersiz kilma

etkinlestirilir/devre disi birakilir.

Yerel gegersiz kilma etkin oldugunda:

¢ |/O noktalarindan birinde "+" tuguna basilinca yik bir kademe ylkseltilir.
islev en yliksek asamaya ulasana kadar birkag kademeyi gegmek icin diigmeye art
arda veya kesintisiz basilabilir.

¢ |/O noktalarindan birinde "-" tusuna basilinca yuk bir kademe dusurdldr.
islev en diisiik asamaya ulagip orada durana kadar birkag kademeyi gegmek igin
digmeye art arda veya kesintisiz basilabilir.

¢ Bir kademeden digerine gegis yalnizca 0,3 saniyelik bir gecikmeden sonra
gerceklesir.
Bu, bir kademeye dogrudan ulasmayi mimkin kilar (6rn. 2. kademeden 0O
kademesine ve ardindan 3. kademeye atlama). 2 Kullanici, baska bir kademeye
geecmeden énce sistemi kapatmanin gerekli olup olmadigina kendisi karar
vermelidir.

¢ Anahtara basilinca, isleve atanan tim I/O noktalarinin Gegersiz Kilma LED'i kisa bir
sure sdner.

e Rdleler aktif oldugunda I/O durum LED'leri yanar.

o Yerel calisma, yapilandirma araciligiyla devre digi birakilabilir.

Ozellikle yanip sénme dlizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar i¢in, TX -I/O™ Muhendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goruntileme, galistirma ve tanilama" bolimiine bakin [6].
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Uygulama

Sinyal tarleri

Donanim

islev
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Not

5.8 Cok kademeli pulse (MO Pulsesi / Q250-Px)

o Kendinden kilittemeli Multi-state yiklerin veya ilgili gii¢ kontaktérlerinin her yik adimi
icin pulse kontroll ve anahtarlamasi igin.
e Ayni anda sadece bir kontrol ¢ikisi etkindir.
e Ornekler:
— Fanlar
— Pompalar
— Chillerler
— Isi pompalari

Asagidaki iglevler harici devreler araciligiyla uygulanabilir (modul veri sayfalarindaki
baglanti semalarina da bakin):

¢ Kendinden kilitteme devresinin kontrol voltaji kesilirse, sistem manuel gegersiz kilma
durumunda bile olsa gug¢ tekrar saglandiinda yukler otomatik etkinlestiriimez.
Ornek: Yeniden gii¢ besleme devresi

o Veri yolu ana Unitesi arizalanirsa yukler devre disi birakilmaz.
Ornek: aydinlatma kontrolleri

o Modul Uzerinde yerel gegersiz kilma yapmak mimkundur; kontak kilidi etkin kalir.

o Otomatik galisma modundan manuel gegersiz kilmaya gegiste gui¢ kontaktorleri son
anahtar durumlarini korurlar.

o Iki veya daha fazla kontrol devresi ayni yiikii degistirebilir (veri sayfasindaki baglanti
semalarina bakin).

Kademe anahtarlari, pulse anahtarlari, iki durumlu réleler: bkz. Q250, bélim 5.2.
Bu 6zellik agagidaki sinyal tirini kapsar.
Sinyal tipi Tanim

MO Pulse / Q250-Px Esleme tiriine bagl olarak, birbirini diglayan elektronik
kilitli veya kilitsiz, Multi-state pulse.

P-bus BIM:

— Q250-P3 only

— 1 to n mapping only
PROFINET BIM:

— Q250-P1...P4 only

o Islev, degistirilen her kademe icin bir I/0O noktasi ve kapatma igin bir 1/0 noktasi
kullanir.
¢ 1/O noktalari ayni modiil Gzerinde ve birbirine bitisik olmalidir.

o Kapatma komutu icin her zaman I/O noktasi rakami (n) kullanihr

e Kademenin (1) ACIK komutu igin 1/0 noktasi (n+1) kullanilir.

o (Q'dan farkl bir kademe calistirimadan 6nce, n rélesiMinOffTime degerine esit bir
sure boyunca galistirilarak kendinden kilitteme islevini kesintiye ugratir.
MinOffTime suresi parametrelenebilir: 0,1...25,5 sn (varsayilan = 0,5 sn)

(P-Bus Yolu BIM: MinOffTime = 1 dbngu slresi)

¢ Ardindan, gerekli kademenin rélesi pulse suresine (PulseTime) esit bir stire boyunca
calistirilir.

o PulseTime parametrelenebilir: 0,1...25,5 sn (varsayilan = 0,5 sn)

(P-Bus Yolu BIM: 0,5...25 sn)
o Roleler kilitlenir.
e Sinyal turd yalnizca 1'den n'ye eslemeyi destekler.
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Parametrelendirme

Ekran

Yerel calisma

o Multi-state islem degeri, esleme tablosunun bir pulse tarafindan tahrik edilecek
sadece bir ¢ikis tanimlayacagdi sekilde eglenir.
Modul igindeki kontaklarin birbiriyle kilitlenmesine ragmen, bir kademeden diderine
gecerken birbiriyle cakisan "ACIK" durumlari (kontaktérlerin gecikmeli serbest
birakiimasi veya "yapigkan" kontaklar nedeniyle) meydana gelebilir. Bu nedenle
kontaktorler her zaman harici olarak kilittlenmelidir (modul veri sayfasindaki baglanti
semasina da bakin)

e Esleme Tablosu parametresinde, I/O noktalarinin MOValue degerlerine varsayilan
atamasi degistirilebilir (yalnizca 7'den n'ye esleme igin!).

o Esgleme tablosunda islem degerine karsilik gelen hicbir deger bulunamazsa bir
Giivenilirlik Hata mesaiji iletilir (Quality = MULTISTATE_FAULT) ve yapilandirilabilir
bir yedekleme degeri etkinlestirilir (Yedekleme Degeri parametresi).

MOValue Kademe I/O noktasina uygulanan
pulse

0 0 n

1 1 Oncen,sonran+1
2 2 Once n, sonran + 2
3 3 Once n, sonran + 3
4 4 Once n, sonran + 4
5 5 Once n, sonran +5

Veri yolu arizasi durumunda, DC 24 V modil beslemesiyle su yedekleme durumlari
parametrelenebilir:

— Hayir (Etkin degil) (= varsayilan)

— Deger (Etkin, Etkin Degil)

— Tut Veri yolu arizasindan énceki degeri koru

Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.

o Role aktifken I/O durum LED'i yanar.
e Bir hata durumunda modiliin durum LED'i ve o igleve atanan tim 1/O durum LED'leri
yanip soner.

isleve atanan gegersiz kilma diigmelerinden birinin ortasina basilinca yerel gegersiz

kilma etkinlestirilir/devre disi birakilir. Yerel gegersiz kilma etkin oldugunda:

¢ 1/O noktalarindan birinde "+" tusuna basilinca yuk bir kademe yukseltilir.
islev en yiiksek agsamaya ulasana kadar birka¢ kademeyi gegmek igin diigmeye art
arda veya kesintisiz basilabilir.

¢ 1/O noktalarindan birinde "-" tusuna basilinca yuk bir kademe dusuralir.
islev en diisiik asamaya ulasip orada durana kadar birkag kademeyi gegmek igin
digmeye art arda veya kesintisiz basilabilir.

¢ Bir kademeden digerine gegcis yalnizca 0,3 saniyelik bir gecikmeden sonra
gerceklesir.
Bu, bir kademeye dogrudan ulagmayi mumkdn kilar (6rn. 2. kademeden 0
kademesine ve ardindan 3. kademeye atlama).

¢ Anahtara basilinca, isleve atanan tim I/O noktalarinin Gegersiz Kilma LED'i kisa bir
sure soner.

e /O durum LED'leri, rolelerin etkinligini gdsterir

¢ Yerel galisma, yapilandirma araciligiyla devre digi birakilabilir.

Ozellikle yanip sdnme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Miihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Gaoruntileme, ¢alistirma ve tanilama" bolimine bakin [6].
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Uygulama

Donanim

islev

Yapilandirilabilir / sabit
degiskenler

Parametre detaylari

Calisma suresi
Duraklat

Tepki Suresi
(D Serisi ve Uzeri)
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5.9 Ug konumlu kontrol sinyali
(BO 3 Konumlu Roéle, BO 3 Konumlu
Triyak/Y250T)

Uc konumlu aktuattrlerin geri besleme (konum potansiyometresi) olmadan
ACMA/KAPATMA kontrolu; 6rnegin sunlar igin:

— Vana aktuatorleri
— Damper aktuatorleri
— Uglinci taraflarin Urettigi aktGatorler

islev, ayni modiil iizerinde ve birbirine bitisik olmasi gereken iki /0O noktasi kullanir. 1/0
noktasi (n) = Ag, I/O noktasi (n + 1) = Kapat.

e islev, islem degerini 3 konumlu konumlandirma sinyallerine déniistiriir.
Dahili bir strok algoritmasi, aktiiator galisma zamanini ve islem degerinde belirtilen
konumu temel alarak AC veya KAPAT pulselerinin gerekli uzunlugunu hesaplar.
Aktiatérden konum geri beslemesi alinmasi gerekmez.

o Islev, farkl agma ve kapatma siirelerine sahip asimetrik aktuatorleri destekler.
Fakat bu islev yalnizca veri yolu ana unitesi tarafindan da destekleniyorsa
kullanilabilir.

Deger Tanim Deger araligi (Varsayilan)
Rise Time ACMA siresi 6,3 ...6553,5sn (150,0 sn)
Fall Time KAPATMA siiresi 6,3 ... 6553,5sn (150,0 sn)
Break time A¢ma ve kapatma arasinda | 0...25,5 sn (0,1sn)
duraklama
Reaction Time %0'a veya %0'dan hareket | 0...50,0 sn (0,0 sn)
(D Serisi ve lzeri) ederken ek ¢alisma siresi
Nz Olil bant %0...%10 (%1)
Hys Histerez %0...%10 (%2)
Backup mode Veri yolu arizasi Tut = Son etkin deger
durumunda iglem degeri Hayir = %0 (Hayir)
yanit Deger = Yedekleme Degeri
Backup Value "Yedekleme Modu = %0,01...9%100 (%0)
Deger" ise yedekleme
degeri
Synchronization Senkronizasyon modu Ayrintilar icin asagiya bakin
Direction Yanhs kablolamay! Yanhs (normal) (Yanlig)
(D Serisi ve iizeri) dizeltmek icin cikislarin Dogru (ters gevrilmis)
ters cevrilmesi

Asimetrik caligma sireleri parametreler olarak ayarlanabilir (veri yolu ana Unitesi
tarafindan destekleniyorsa).

Aktiator yon degistirmeden 6nceki gecikme siiresi

%0'a veya %0'dan hareket ederken ek ¢alisma suresi (motor ile suriict arasindaki
bosluk).
Not: Tepki Siresi strok modelinin bir pargasi degildir.
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Olu Bant / Histerez o Strok modeli ile igslem degeri (AY) arasindaki fark, "6li bandin yarisi + histerezin
(Nz, Hys) yarisi" degerinden fazlaysa, akttatora tekrar 6li bant igindeki bir konuma
dondirmeye yetecek kadar uzun bir ACMA veya KAPATMA pulsesi Uretilir.
e Minimum pulse uzunlugu, "histerez x c¢alisma suresi" degerine esittir.

Ay
+
Hys
Nz 0 >
____________________________________________________________________ t
Hys
- 10761D99
Senkronizasyonu baglat Senkronizasyonu Baglat (secilirse), sififamadan sonra otomatik baslatilir.
(D serisi ve tizeri) Senlfron.izgsyon baska bir olay tarafindan kesilmez.
o HICBIRI Senkronizasyon yok
e SADECE AC 1,5 x ACMA ¢alisma suresi boyunca AC komutu
o SADECE KAPAT 1,5 x KAPATMA ¢alisma suresi boyunca KAPAT
komutu
Son konumda Strok modeli son konuma (%0 veya %100) ulastiginda senkronizasyon:
senkronizasyon  Normal galisma:
— NONE (varsayilan) Senkronizasyon yok
— CONTINUOUS Kalici senkronizasyon (%0 ve %100)
— CONTINOPEM Kalici senkronizasyon (% 100)
— CONTINCLOSE Kalici senkronizasyon (%0)
— SINGLE 1,5 * Yikselme Siresi (%100) veya 1,5 * Disme
Siresi (%0)
— SINGLEOPEN 1,5 * Yukselme Suresi (%100)
— SINGLECLOSE 1,5 * Disme Siresi (%0)
— EVERY10MIN Her 10 dakikada bir 1,5 * YUkselme Siresi (%100)

veya 1,5 * Disme Suresi (%0)
— EVERY10MINOPEN Her 10 dakikada bir 1,5 * Yiikselme Siresi (%100)
— EVERY10MINCLOSE Her 10 dakikada bir 1,5 * Disme Siresi (%0)
— EVERY20MIN Her 20 dakikada bir 1,5 * Yikselme Siresi (%100)
veya 1,5 * Disme Suresi (%0)
— EVERY20MINOPEN Her 20 dakikada bir 1,5 * Yikselme Siiresi (%6100)
— EVERY20MINCLOSE Her 20 dakikada bir 1,5 * Disme Sdresi (%0)

o Yerel gegersiz kilma:
Digmeye basildigi stirece roleyi AC veya KAPAT komutu etkindir, senkronizasyon
devre disidir.

« Aletle gegersiz kilma, Uzaktan Gegersiz kilma: son konumlarda KESINTISIZ
AG/KESINTISIZ KAPAT uygulanir, yani réleyi AG veya KAPAT komutu kesintisiz
kontaga gider.

Bu davranig istenmiyorsa, aktiatdre %0 / %100 yerine % 0,1 / %99,9 komutunu

verin.
Cebri senkronizasyon Devreye alma amaglarina yonelik olarak cebren senkronizasyon uygulanabilir:
e NONE Senkronizasyon yok
e CONTINOPEN Sirekli AC komutu
o SINGLEOPEN 1,5 x ACIK galisma suresi boyunca AC komutu
(D Serisi ve uzeri)
e CONTINCLOSE Sirekli KAPAT komutu
e SINGLECLOSE 1,5 x KAPALI galigma siresi boyunca KAPAT komutu

(D Serisi ve Uzeri)
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Parametrelendirme

Hata mesaj!
(D serisi ve uzeri)

Yerel gegersiz kilma

Veri yolu arizasi durumunda, DC 24 V modil beslemesiyle su yedekleme durumlari
parametrelenebilir:

— Hayir (%0) (= varsayilan)

— Deger (Yedekleme degeri)

— Tut Veri yolu arizasindan énceki degeri koru

Calisma sirasinda parametreleme yapilabilir.

Asagidaki durumlarda "No_Output" (Cikis Yok) kalite degeri gbnderilecektir:
e TXM1.8T: AC 24 V yok. Triyak gecis yapamiyor
- Modiilu ¢ikisi kapatiyor ve strok modelini durduruyor.
islem degeri, strok modelinin mevcut konumuna ayarlanir.
o Diger modiiller: DC 24 V yetersiz. > Moddl, réleleri degistirmeye ¢alisiyor.

Hata mesaji sadece bir komut beklemede oldugunda génderilir.

isleve atanan gegersiz kilma diigmelerinden birinin ortasina basilinca yerel gegersiz

kilma etkinlestirilir/devre disi birakilir.

Yerel gecersiz kilma etkin oldugunda:

¢ /O noktalarindan birinde "+" tusuna basilinca Roleyi AC komutu galistirihr; 1/O
noktasi (n)

¢ |/O noktalarindan birinde "-" tusuna basilinca Réleyi KAPAT komutu galistirilir; 1/0
noktasi (n+1)

o Gegersiz kil digmesine basildigi siirece G /C durum LED'i yanmaya devam eder

e Strok algoritmasi guncellenir.

e Yerel gcalisma, yapilandirma araciligiyla devre disi birakilabilir.

Ekran o Role aktifken I/O durum LED'i yanar.
e Bir hata durumunda moddliin durum LED'i ve o isleve atanan I/O durum LED'leri
yanip soner.
Ozellikle yanip sénme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goruntileme, calistirma ve tanilama" bélimine bakin [6].
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Uygulama

Donanim

islev

Parametrelendirme

5.10 Pulse genisligi modulasyonu (PWM)

(BO PWM, triyak ile)

Oransal aktlatorleri a¢ / kapat; orn.

— Termal vana akttatorleri

— Kesintisiz kontrol edilen tiketiciler (6rn. akim valfi araciligiyla kontrol edilen elektrikli

Isitma).

-> Baglanan cihazlarin izin verilen degistirme sikligini kontrol etmeyi ve ¢ikis
parametrelemesini buna gore uyarlamayi unutmayin.

e Buislev yalnizca TXM1.8T modulu tarafindan desteklenir

e islev bir I/O noktasi kullanir.

e AC 24V besleme, triyak kontadi L konumuna (sistem nétr) kapatir
o Teknik veriler (maks. triyak yuka): Modul veri sayfasina (N8179) bakin

o Cikiglar gurultistz ¢alisir

islev, AOValue analog islem degerini triyakin diizenli degisim pulsesine déniistiriir.

Normalde, calistirilacak aktliatorlere 6zel olarak 6nceden parametrelendirilmis ¢ikiglar

kullanilir.

Bireysel parametrelendirme igin su parametreler mevcuttur:

Parametre Tanim Deger araligi Varsayil | Artis
an
TimePeriod Degistirme dongusu 0...6553,5 sn 20 sn 0,1sn
(0 = Ozel davranis)
MinOnTime Min. agma suresi 0...25,5sn 1sn 0,1sn
— Asin degistirme sikligina karsi koruma (1...25,5 sn;
— On i1sitma, termal aktlatérlerin hizla TimePeriod =0
acllmasini saglar ise)
MinOffTime Min. kapatma siresi 0...25,5sn 1sn 0,1sn
— Asin degistirme sikligina karsi koruma (1...25,5 sn;
— Termal aktiiatorlerin gtvenle TimePeriod =0
kapanmasini saglar ise)
BackupMode | Ana Unite Kapali durumunda yedekleme Tut Hayir
modu Hayir
Deger
AOBackup Pulse slresi 0,00...%100,00 %0 %1/100
Value
Pulse modeli Bu parametreler su pulse modellerinin Uretilmesine imkan verir.

A Durumu: TimePeriod = 0

AOValue analog ¢ikisi asagidaki agma hizini dretir (tarama hizi)

OnPeriod = AOValue * TimePeriod

TimePeriod

OnPeriod

-

t

Min. agma / kapatma sureleri, asiri degistirme sikligina kargi koruma saglamak igin bir
secenek olarak parametrelenebilir. Hesaplanan agma / kapatma siresi MinOnTime /
MinOffTime parametrelerinden dusukse triyak agilmaz/kapatiimaz.
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B Durumu: TimePeriod = 0

MinOnTime ve MinOffTime parametreleri, pulse uzunlugunu (PDM, pulse suresi
modulasyonu olarak da bilinir) dinamik olarak tanimlamak igin kullanilir:
e Sire = MinOnTime / AOValue
eger AOValue <= MinOnTime / (MinOnTime + MinOffTime) ise
e Sire = MinOffTime / (1- AOValue)
eger AOValue > MIinOnTime / (MinOnTime + MinOffTime) ise

Process value <= MinOnTime/(MinOnTime+MinOffTime) Process value > MinOnTime/(MinOnTime+MinOffTime)
Period Period
|« > le »|
MinOnTime MinOffTime

\/
\

A ve B durumlari igin érnekler

Giris Parametre Cikis

AOValue TimePeriod MinOnTime MinOffTime | Period ON OFF

%385 10 sn 1sn 1sn 10 sn 8,5 sn 1,5sn

%80 V) 30 sn 4 sn 8sn? 30 sn 30 sn 0 sn (< MinOff) Y
%70 30 sn 4 sn 8 sn 30 sn 21 sn 9sn

%50 20 sn 5sn 5sn 20 sn 10 sn 10 sn

%40 30 sn 1sn 1sn 30 sn 12 sn 18 sn

%20 Osn 1sn 1sn 5sn 1sn 4 sn

%50 Osn 2sn 1sn 4 sn 2sn 2sn

%50 Osn 1sn 3sn 6 sn 3sn 3sn

%60 Osn 1sn 1sn 2,5sn 1,5sn 1sn

%60 Osn 9sn 1sn 15 sn 9sn 6 sn

%0,01 ? 0sn 20 sn 20sn? 6573,5sn? | 20s 6553,5 sn (sinirh) 2
%0 herhangi herhangi herhangi -- 0

%100 herhangi herhangi herhangi -- 0

AOValue degisikliklerine
yanit

D Kaginilmalidir. Uzun MinOffTime ve MinOnTime degerleri uzun bir TimePeriod
gerektirirler, zira %0 ve %100'e yakin ¢ikiglar %0 veya %100 olarak degistirilir.

2) Kaginilmalidir. %0'a yakin girisler siireyi gok uzatirlar (AOValue islem degeri %0,01
¢6zundrlige sahiptir). Maks. islev sinirlamasi 6553,5 sn'dir (1,8 saat), ancak bu
kadar uzun bir sire hicbir anlam ifade etmeyecektir.

Bu nedenle, minimum AOValue, makul bir maks. Sire elde edilecek bicimde
sinirlandinimahdir.

islem degeri (AOValue) degisirse, islev, aktif pulseye bagli olarak yeni bir pulse
uzunlugu hesaplar.

Ekran e 1/O Durum LED'i, islem degeriyle orantil yanar
e Bir hata durumunda, modul durum LED'i ile birlikte 1/O durum LED'i yanar.
Ayrintilar, yanip sdnme deseni ve olasi hatalar: [6] "TX-I/O™ mihendislik ve kurulum"
bdélimindeki "Goruntuleme, ¢alistirma ve tanilama" konusuna bakin.
Hata mesaji AC 24 V yoksa "No_Output" (Cikis Yok) kalite degeri iletilir.
Bu durumda triyak ¢calisamaz. - Modiil ¢ikisi kapatir ve islem degerini O olarak ayarlar.
Hata iletisi yalnizca bir konumlandirma komutu varsa génderilir.
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5.11 Guneslik kontrolii (BO Guneslik Rolesi)

Uygulama Her tur glineslik rélesini kontrol edin.
— Panjurlar olmadan
— Panjurlar ile
Donanim islev sunlari kullanir:
— 2 ug anahtarli akttatorler igin 2 1/0 noktasi
— 3 ug anahtarli akttiatorler igin 3 1/0 noktasi
- Dordinci I/O noktasi kullaniimamalidir
islev islev, AOBValue yapilandiriimig islem degerini temel alarak 2 veya 3 réle igin
anahtarlama pulseleri Uretir.
Glneslik kontrol islevi modil ile veri yolu ana Unitesi (uygulama fonksiyonu) arasinda
paylasilir. Uygulama islevi 6zellikle panjur agisindan sorumludur. Bu nedenle, islem
degeri her iki yonde de gonderilir: Cevre birimlere bir komut olarak ve veri yolu ana
Unitesine durum sinyali olarak.
LED
AOBValue |[«g—p»
110
- . —
rocessin
upr P 9 Current ]
measurement Channel selec_tlpn,
- 110 current supervision,
DOWN2 processing pulse generation,
processing (timing)
) depends on
-4 / . — configuration (2 or 3
DOWN/1 processing Current limit switches)
measurement
Role cikiglari
Cikis Komut Tanim
2 ug anahtarli n DOWN2 RUN_DOWN | ASAGI ("%0" konumuna)
akttatorler
n+1 UP RUN_UP Yukari ("%100" konumuna)
3 ug anahtarli n DOWN2 RUN_DOWN | ASAGI ("%0" konumuna)
akttatorler
n+1 UP RUN_UP Yukari ("%100" konumuna)
n+2 DOWN1 ASAGI  Orta konuma (u¢ anahtar %0 ile
%2100 arasinda)
n+3 -- Cikig n + 3 serbest birakilmalidir
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islem degeri

Komut Tanim
Statik komutlar UP UP Komutlarin sonunda ek bir pulse
olabilir (ayni yénde)
DOWN2 DOWN
DOWN1 ASAGI  Orta konuma kadar (3. uc anahtar)
STOP Durdur
Bagil komutlar RUN_UP Bu komutlar yalnizca bir yén (YUKARI, ASAGI) ve bir pulse
uzunlugu igerir. Panjurlu glineslik sistemlerinde kisa pulseler
RUN_DOWN kullanarak panjur agisini degistirmek igin 6zel olarak kullanilirlar.
Bagil komutlar, uzun pulseler icin de parametrelenebilir.
Mutlak komut RUN_ABS Guneslikler n veya n + 1 gikislarinda hesaplanmis pulse uzunluguyla
belirli bir konuma getirilirse

Durum, isaret
Kimlikleri

Gunegliklerin konum ve durumu ile I/O iglevi tekrar veri yolu ana Unitesine iletilir

esitli uneglikleri tek seferde en Uste ve en asagi hareket ettirme (motor
itli CAL Glneslikleri tek seferd Ust Ji hareket etti t
akimini 6lgerek) komutu, RunTimeDownUp ¢alisma zamanini
belirler (kalibrasyon)

Veri yolu ana Unitesinden konum sorgusu

GET_MOT_POS

Parametrelendirme Normalde, galistirilacak aktlatorlere 6zel olarak 6nceden parametrelendirilmis gikislar

kullanilir.

Bireysel parametrelendirme igin su parametreler mevcuttur:

Parametre Tanim Aralik (varsayilan)
Artis = 0,01 sn
RunTimeDownUp Asagi2 konumundan Yukari konumuna galisma zamani | 1...655 sn (180 sn)
RunTimeUpDown Yukari konumundan Asagi2 konumuna ¢alisma zamani | 1...655 sn (180 sn)
RunTimeDownlDown2 | Asagi1'den Asagi2'ye ¢alisma zamani 1...655 sn (1,55sn)
BreakTime Bir rélenin agilmasi ile baska bir rélenin kapatilmasi (yoén | 0,2...25,5sn (0,5 sn)
degisikligi) arasindaki bekleme siiresi
EndPosDetection Roéle cikislarindaki motor akiminin élgtimesi yoluyla son | Etkin Degil, Etkin, Bir
konumlarin tespit edilmesi Kez
(Etkin)
MotorDelay Pulsenin etkinlesmesi ile motorun galistiriimasi 0,01...2,55sn (0,1sn)
arasindaki gecikme. Bazi motorlar akim tiiketmeye
baslamadan énce bir stire beklerler. Bu parametre, akim
algilama islevinin motorun son konumda oldugunu veya
bir ariza oldugunu var saymasini énler.
MotorOverTravelUp Pulse sonu ile giinesligin durmasi (YUKARI hareket 0,01...2,55sn (0,1sn)
sirasinda) arasindaki gecikme
MotorOverTravelDown Pulse sonu ile giinesligin durmasi (ASAGI hareket 0,01...2,55sn (0,1 sn)
sirasinda) arasindaki gecikme
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Parametre Tanim Aralik (varsayilan)
Artis = 0,01 sn
BackupMode Ana unite arizas| durumunda yedekleme durumu Tut= Son komut
Hayir = Role etkin
degil
Deger = AOBBackup
Degeri
(Tut)
AOBBackup Value Komut/pulse uzunlugu (YUKARI /0 sn)
BackupDelay Yedekleme Moduna kadarki gecikme 0..900sn (300 sn)
Direction Hatali kablolari dizeltmek igin ¢ikiglarin degistiriimesi BOOL (Yanhs)
(yalnizcanven +1). Dogru / yanlig
I/O Y6n = Yanhsg Yon = Dogru
noktasi (normal) (ters)
n DOWN2 uUP
n+1 UP DOWN2
n+2 DOWN1 DOWN1

Son konumlari algila

Not

AOBValue
degisikliklerine yanit

Ekran

Hata durumunda yanit

o EndPosDetection = etkin degil ise, RunTimeUpDown ve RunTimeDownUp calisma
zamanlari parametrelendiriimelidir.

e EndPosDetection = etkin ise, role beslemelerindeki motor akimi élgilir. Bu, ug
konumlarin tespit edilmesini ve Yukari - Asagi2 konumlari arasindaki motor ¢calisma
surelerinin belirlenmesini saglar. RunTimeUpDown ve RunTimeDownUp galisma
zamani 6lgiimu, giineglikler Yukari noktasindan Asagi2 noktasina (veya bunun tersi)
dogru tim alani katedince yUrutdlur.

RunTimeUpDown ve RunTimeDownUp degerleri modilin flag bellegine kaydedilir.
Bu sureler zamanla degisir (sicaklik sapmalari, eskime).

Motor galisma zamaninda meydana gelen degisiklikler, uygulama islevinde daha
sonra degerlendirilmek tzere veri yolu ana Unitesine gdnderilir.

> %7 veya > 3 sn deg@erindeki degisiklikler flag bellege kaydedilir.

> %15 degisikler ise imkansiz olarak kabul edilip kaydedilmezler.

e EndPosDetection = bir kez olarak ayarlanmigsa ve motor akimi 6lgiimii etkinse,
strok modeli son konumlarda senkronize edilir fakat galisma suireleri yalnizca
baslatmadan sonra flas bellege kaydedilir.

e Calisma zamani 6lgimini zorla yaptirmak igin CAL komutu kullanilabilir.
EndPosDetection = Etkin degil ise, modul bu komutu yok sayar.

o Akim 6lgumi nedeniyle, paralel baglanmis birkag glinesligin kontroll icin ara roleler
kullanilamaz.

AOBValue iglem degeri degistirilirse, yeni deger eski degerin lizerine yazilir.
Mutlak komutlar s6z konusu oldugunda islev yeni konuma geger.

o lliskili réle aktif oldugunda 1/0 durum LED'leri yanar
e Bir hata durumunda, I/O durum LED'i ile modil durum LED'i yanar.

Ayrintilar, yanip sdnme deseni ve olasi hatalar: [6] "TX-I/O™ muhendislik ve kurulum"
bdlimindeki "Goruntuleme, ¢alistirma ve tanilama" konusuna bakin.

e DC 24V veri yolu beslemesi kesilirse roleler devre disi kalir.
Glg tekrar saglandiginda, gegcerli bir islem degeri elde edilene kadar rdleler devre
digi kalir.

e Veri yolu arizasi durumunda:
Davranig, her bir /O islevi igcin parametrelenebilir: BackupMode, BackupValue ve
BackupDelay parametrelerini incelemek igin yukariya bakin.
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Uygulama

Donanim

6 Analog cikis islevleri
6.1 Oransal kontrol sinyali

Analog girigli cihazlarin igletimi icin (0... 10V, 4 ... 20 mA), érn.:

Damper aktlatorleri
Vana akttatorleri
Orantili, G¢ konumlu konvertérler

Analog géruntileme ve sinyal alimi igin cihazlar

Diger sistemlere baglanmak ve 6rnegin su degerleri aktarmak igin:

— Ayar noktalari
— Sensor degerleri
— Referans degiskenler

islev bir I/O noktasi kullanir.

Yapilandirilabilir sinyal turleri

Tanim Sinyal tipi | Aralk (aralk Cozun | /O LED'i LCD Hata .
istil) arlok gostergesi
(Aralik altinda / . -
- - r=] [}
tistiinde) % o =
>822 E
e£3 ©
> 0 =
Szx 55
388 25
¥ OO
Voltajgikisi | AO0-10V/ |0..10V 1mv .. .. X X X
v10S (:0,05..10,6 /) degdisken | degisken
Akim cikisi AO 4-20mA | 4...20mA 1pA .. .. X X
/ Y420 (3,92...20,96 mA) degisken | degisken

*) Bir Y108 sinyali icin DC 24 V besleme voltaji yetersiz oldujunda "Guivenilir olmayan

cikis" goruntulenir.

Islev 1/ status LED g
- » Lco g
I I<— Local override
LO LED
\ 4
Process Signal Processing .
— AO Signal >
BUS value (Y10, Y420) Field
device
islev blok semasi
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Yerel gecersiz kilma

Ekran

Bir ariza durumunda
verilecek yanit

Ariza giderilince

¢ Algilandiginda, yeni bir igslem degeri islenir.
e Cikig, DC 0 ... 10 V araliginda bir kontrol voltaj
veya DC 4... 20 mA araliginda bir kontrol akimidir
e islem degeri, G/ C durum LED'i araciligiyla
ve varsa LCD panelde gosterilir
o Cikis degeri manuel olarak gegersiz kilinabilir

o Yerel gecersiz kilma birincil 6ncelige sahiptir, ardindan aletle gegersiz kilma ve son
olarak da islem degeriyle calisma gelir

e Bir I/0O noktasinin aletle gegersiz kilinmasi, modil durumu LED'inin yanip sénmesiyle
gosterilir.

o Ortadaki Gecersiz Kil digmesine basmak, yerel gecersiz kilmay! etkinlestirir / devre
digi birakir.

Sari1 "Gegersiz Kil" LED'i, yerel gegersiz kilmanin etkin oldugunu gosterir
o Yerel gecersiz kilma etkin oldugunda:
"+" digmesine basilinca analog ¢ikisin degeri %10 artirilir.
Tekrar tekrar veya kesintisiz basmak ise ilgili islev en ylksek kademede duruncaya
kadar degeri birkag kademe degistirir.
"-" diigmesine basilinca analog ¢ikisin degeri %10 azaltilir.
Tekrar tekrar veya kesintisiz basmak ise ilgili islev en diisik kademede duruncaya
kadar degeri birkag kademe degistirir.
I/O durum LED'i ve LCD ekran buna gore degisir.

o Otomatik calisma modundan yerel gegersiz kilma moduna gegilince, islem degeri (ve
dolayisiyla ilgili cihazlarin durumu), kullanici tarafindan gegersiz kilinana dek
korunur.

Ayni durum, otomatik ¢calisma yeniden baslatildiktan sonra veri yolu ana unitesi yeni
bir islem degeri gdnderene kadar da gecerlidir.

Tam agiklama igin 9. sayfaya bakin.

e |/O durum LED'inin parlakhdi, ¢ikis degeriyle orantili degisir
e Bir LCD panel mevcutsa, sinyal tipini gosterir
(DC0...10V, DC 4... 20 mA) ve degeri grafik bigiminde gorintiler.

Ozellikle yanip sdnme diizeni ve hatalarla ilgili ayrintilar igin, TX -I/O™ Mihendislik ve
Kurulum Kilavuzundaki "Goruntileme, ¢calistirma ve tanilama" bélimine bakin [6].

o Veri yolu Uzerindeki islem degerleri, izin verilen araliga uygunluklari agisindan
izlenirler

e DC 24V modil besleme voltaji izlenir

o Arizalar veri yolu ana Unitesine bildirilir

o Veri yolu arizasi olursa modul son gegerli degeri saklar.

e DC 24V veri yolu beslemesi kesilirse, ¢ikis sinyali her zaman 0 degerine gider.
Guc¢ beslemesi yeniden saglandiginda, gegerli bir islem degeri elde edilene kadar
sinyal 0'da kalir.

¢ Veri yolu arizasi durumunda:

Davranig, her bir I/O noktasi igin parametrelenebilir:

— Yedekleme Modu = Tut Son etkin deger
— Yedekleme Modu = Hayir (varsayilan) En kuguk deger (0V, 4mA)
— Yedekleme Modu = Deger Yapilandirilabilir deger (Yedekleme Degen)

P-Bus yolu BIM: Modil, gegerli son degerleri saklar

Ariza oncesi ile ayni durumda galigsma:
otomatik galistirma, uzaktan gecersiz kilma veya yerel gecgersiz kilma
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7 Varsayilan islevler, igslevi devre disi

birakma

7.1 Varsayilan iglevier
Uygulama Varsayilan iglevler, fabrikadan gikmadan énce modillere yuklenir.
Bunlar, modul parametreleri ayarlanmadan 6nce kontrol panelinde daha az islem ve
rahatca "iglev testleri" yapilmasina imkan verirler.
Cesitli moduller asagidaki varsayilan islevlere sahiptir:
Moddller Tipler Varsayilan iglev | Muadil iglev
Dijital giris moddlleri TXM1.8D, TXM1.16D Bl Default BI NO /D20
Evrensel moduller TXM1.8U, TXM1.8U-ML UIO Default Aciklama igin sonraki sayfaya
bakin
Super evrensel moddller | TXM1.8X, TXM1.8X-ML UIO Default Aciklama igin sonraki sayfaya
bakin
Direng 6lcim modulu TXM1.8P RI Default Agiklama igin sonraki sayfaya
bakin
Ro&le moddlleri TXM1.6R, TXM1.6R-M, BO Default BO Relay NO 250V / Q250
TXM1.6RL
Triyak moduli TXM1.8T BO Default BO Triac NO
Glneslik (panjur) moduli | RXM1.8RB MO Default 4 x MO Steps (2 kademeli) /
Q-M2

Kablolama testi

Varsayilan islevler (fabrikada ayarlanan I/O modili durumu), veri yolu ana Unitesi
olmadan test yapmak igin 6zel olarak tasarlanmistir. Yapilandiriimis moduller
kullanildiginda, her bir I/O noktasi, sinyal tiiriine gore farkli tepki verecektir.

Varsayilan islevler, DC 24 V beslemesi aglilir agilmaz, G/ C noktalarina baglanmis
kablolari test etmenize olanak tanir (bir veri yolu ana nitesine baglanmak gerekmez).

Moduile gug¢ verildiginde modul durum LED'i yanip soner.
Ek olarak adres anahtari da ice dondurildiginde, varsayilan islev kullanilabilir.

7.2 Bosislev (Bos Islev)

Uygulama Devre digl birakma islevi, bir I/O noktasinin yerel olarak gecersiz kilinmasini engeller.
Kullanilmayan I/O noktalarini devre disi birakacak sekilde yapilandiriimahdir.
Parametre olarak ayarlanacak degiskenler yoktur ve Island Bus giris veya ¢ikiglari da
yoktur.
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Varsayilan islevlerle test se¢genekleri

Test

islem

/O durum
LED'i

LCD ekran ‘ Aciklamalar

Giriglerin test
edilmesi

TXM1.8D, 16D (Bl Varsayilani)

Girisin kisaltiimasi

| on | |

TXM1.8U (-ML), TXM1.8X

(-ML) (Varsayilan UIO)

Voltaj yok OFF O
(giris acik veya kisa
devre durumunda) A®
-75 ... Giriste + 75 pA OFF O Yiksek direngli
iletkenlik test cihazi
A® - Kullanmayin!
Girigte >75 pA ON E::::I Diisiik direngli
iletkenlik test
A© cihazinda (sesli alarm)
dogru polarite
Girigte > -75 pA Flashing 1 Hz Diisiik direncli
@ iletkenlik test
A® cihazinda (sesli alarm)
yanlis polarite
Giriste > 11,5V Flashing 1 Hz @ Orn. yanlislikla
baglanan DC24 V
A®
Giriste AC24 V Flashing 1 Hz X Yanliglikla baglanan
A AC24V
A®
TXM1.8P (Varsayilan RI)
Giriste <40 Ohm ON (LCD yok) Ozellikle kisa devre
Girigte >40 Ohm OFF (LCD yok)
- TXML1.6R (-M), TXM1.6RL, TXM1.8T (BO Varsayilani)
Dijital cikiglarinin | Yerel gecgersiz kilma ON / OFF Modul, givenlik dnlemleri veya kilitler
test edilmesi veya aletle gecersiz uygulanmaksizin tim yerel gecersiz
kilma etkin kilmalari veya aletle gegersiz kilmalari
dogrudan yarutdr.
= Ozel dikkat gereklidir €
- TXM1.8RB

Guneslik (panjur)
moddullerinin test
edilmesi

Aletle gegersiz kilma
etkin

OFF / Stage 1/ Stage 2

Analog c¢ikiglarin
test edilmesi

TXM1.8U (-ML),
TXML.8X (-ML)

UIO Varsayilani bir girig islevidir. Guvenlik nedeniyle,
planlanmis analog ¢ikislar yapilandiriimamis
modadllerle test edilemez.

Moduller yapilandirildigi anda bina otomasyon ve kontrol
sisteminin islev testlerini kullanabilirsiniz.
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8 Ayarlanabilen parametrelerin tablosu

(6rnek: Desigo / CFC)

Beyaz alanlar agilir meni araciligiyla diizenlenebilir veya doldurulabilir.

- AS01 [PXC Contr. 01] o=
Fiter: | <Fiter 0> =] S BACnet | 7 T
i i Enable Local| Backup | Backu Rise Fall | Correction |Correction Value| COV | COV COV [Power u -
Sl ::t%'::i’s 5;;:: Sg:f pduartosl I il’;‘:u"e LED Display [ e | Valun | Table.| Koed | Time | Time |value added|  Subtracted | Limit | Period | Encble | mede. | ]
1 T 1.1 Bl 020 Tt B0 B'BI01 B0t Mormal (green)
2 T 1.2 Bl D20 THM1.6D BBz B0z harmal (green)
3 4T 13 cl C TrM1 3D B'CI0 elliy] 00:00:10 Last value Mt
4 4T 1.4 Cl c THM1.6D B'CI0z Cloz 00:00:10 Reset Ele
s T 1.5 Ml D20 THM1 80 BMITH IO Alarm (red) Up-closwn
B T 1.7 M D20 THM1 .60 B'MIDZ MID2 Ttonma
7T 2.1 Al PT100_4 TxM1 5P BAID Al 00:00:10
& T 22 A R250 Txh1 &P BraI02 AI02 00:00:10
a T 23 Al PTIK38S THM1 5P B'AI03 Al03 00:00:10
10 1 2.4 Al R2KS Tt &P BAI0a 204 00:00:10
11 §T 3.1 Al LMo THM1 8X-ML BRI A0S 00:00:10
12 {7 32 Al 125 TrM1 8X-ML  B'AIDE 08 00:00:10
13 §T 3.3 Al MTC100K (THM1 SX-ML [ B'AD7 07 00:00:10
14 {1 34 Al T TrM1 BX-ML  B'AIDS 03 00:00:10
15 471 3.4 A0 v10s THM18X-ML (B'AD0T  AC0T True
16 {T 38 AQ w420 THM1 8X-ML BADD2  AQD2 Falze
747 4.1 AO 2507 TXM1 BR-M BACDS - AC05 True 00:02:30 . 00:02:30 -
18 {T 4.3 BO Q250 THM1 ER-M BBO0M  BO0l Marmal (green)  True
19 |1 4.4 BO Q250_P Tt BR-M BBO02 5002 True
20 §T 5.1 {[e] G_M2 THM1 BR-M BMO01  hiC01 True
2T 53 MO Q250_P3 THM1 BR-M BMOD2  hO02 True LI
| | |
oK I Apply | Help | Print | Fename | Cancel |
_i5ix]
Fiter | Filter Oft> | “F  BAChe! | 7 THM |
Subsystem f;%’::g_ 'E?;:: Saqg[::.f ModulfeType ™ f:;:: Po[\:z;: P Pulse generator Prl::z: Ena::;rr:aidmeme Contact Description Unit Min Max Slope | Intercept | Polarity =
1 T 1.1 Bl Dz0 THhi1 8D B'BI01 Bl Mormally open Off, On Mormal
2 4T 12 Bl D20 TrM1 3D BBz Binz Normally closed Off, On Reverse
34T 1.3 Cl c THM1 .60 B'CI0T CI01 Last value Mech. contact: <= 25Hz - -3.40282 13402822
4 T 1.4 Cl c THM1.8D B'CI02 Cloz Reset Electr. contact: == 100Hz - -3.40252 3402822
5 T 1.5 il 020 Tt B0 B0 MO Off, Auto. Stage3 Off Stage 5
6 T 1.7 Ml D20 THM1.6D BE'MID2 Moz Off, Auto.. Staged (OfF Stage 3
7T 21 Al PT100_4 ‘TxM1 5P B'AIM Al °C -3.40252 3402822 0.01 )
8 T 22 A R250 THM1 8P B'AI02 AI02 °C -3.40282 13.402822:001 0
a T 23 Al PTIK38S THM1 5P B'AI03 Al03 °C -3.40252 3.402822°0.01 )
10 T 24 Al R2KS Trhd1 &P BI04 AI04 °C -340252 3 402822001 0
11 47 3.1 Al LMo THM1 8X-ML  B'AIDS 105 °C -3.40262 13.402522:0.01 )
12 {1 3.2 Al 125 THM1 8X-ML BAIDE 05 °C -3.40252 3.402822°0.01 )
15 T 3.3 A NTCI00K TxM1 EX-ML  B'2AI07 AI07 °C -3.40252 3 402822:001 0
14 |7 34 Al T THM1 8X-ML B'AIDS Al05 °C -3.40262 13.402822:0.01 )
15 {1 35 AQ V105 TrM1 BX-ML B'ACDT - ACD1 % -3.40252 3402822100 0
16 |1 38 AQ w420 THM1BM-ML B'AD02  ACO2 % -3.40252 13.402822:100 o
7 T 4.1 AQ V2507 THM1 ER-M BAQDZ - A003 % -3.40252 3402822100 0 —
18 T 4.3 BO G250 Txhl1 BR-M BBOM BO01 Off, On Mormal
19 |1 4.4 BO Q250_P  THM1 GR-M B'BO02 ‘5002 Off, On Reverse
20 T 5.1 [} Q_M2 THM1 ER-M BMO01  hO01 Off, Auto. Staged ‘Off Stage 3
21 47 53 MO Q250_P3 [ TXM1 BR-M BMO02  MO02 Off, Auto. Stage3 (Off Stage 3 -
] B
oK I Apply | Help | Print | Hename. | Cancel |

Yayinlayan:

Not

Diger bina otomasyon ve kontrol sistemlerindeki ayarlar igin ilgili cevrimici yardima bakin.

Siemens Switzerland Ltd.

Yapi Teknolojileri BlUmu

Uluslararasi Merkez

Gubelstrasse 22

CH-6301 Zug

Tel. +41 41-724 24 24

Faks. +41 41-724 35 22
www.siemens.com/buildingtechnologies
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