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 Modules électroniques de 

fonction 
AGA56...

  

Modules électroniques de fonction pour la commande de servomoteur SQM5 par 
des signaux de réglage analogiques continus (par ex. 4...20 mA) et de signaux 
analogiques continus de recopie de position. 
 
Fiches techniques complémentaires, voir SQM5 fiche technique N7815 et ASZ 
fiche technique N7921.  
 
Les modules AGA56 et la présente fiche sont destinés aux constructeurs (OEM) 
qui les utilisent dans ou avec leurs produits ! 

Domaines d’application  

Les AGA56 sont des modules d’extension pour le servomoteur SQM5. Il est possible 
de les monter sur les servomoteurs SQM5 sur le terrain ou de les recevoir de l’usine en 
tant que partie du SQM5. 
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Documentations complémentaires 

Type de produit Type de documentation N° de documentation 

SQM5 Fiche produit N7815 

ASZ Fiche produit N7921 

Mises en garde  

Le respect des prescriptions qui suivent permet de garantir la sécurité des biens, 
des personnes et de l'environnement ! 
 
Ces modules ne doivent subir aucune modification !  
 Toutes les interventions (montage, installation, maintenance, etc.) ne doivent être 

réalisées que par du personnel dûment qualifié 
 En cas de travaux à proximité des bornes de raccordement, coupez complètement la 

tension d'alimentation 
 Assurez, par des mesures appropriées, la protection contre les contacts accidentels 

sur les raccordements électriques 
 Contrôlez après chaque intervention (montage, installation, maintenance etc..) que 

les raccordements ont été correctement effectués 
 Les modules de fonction AGA56 n’ont pas un comportement de sécurité en cas de 

défaut. Prenez les mesures de sécurité même s’il n’y a pas de dégât apparent 

Indications pour le montage  

Se conformer aux prescriptions locales et nationales en vigueur. 

Indications pour l'installation 

Lors du câblage il faut absolument assurer une séparation nette entre le 230 V~ et la 
très basse tension de sécurité. 

Normes et certificats 

 

Remarque ! 
Seulement avec le SQM5 ! 

 

 
 

Conformité EAC (Conformité aux normes de l’Union eurasiatique) 

    

 

 

ISO 9001:2015 
ISO 14001:2015 
OHSAS 18001:2007 

 

    

 

 

ACPEIP (RoHS Chine) 
Tableau des substances dangereuses : 
http://www.siemens.com/download?A6V10883536 

Indications pour le recyclage 

L’AGA56 contient des composants électriques et électroniques et ne doit pas être 
éliminé comme un déchet domestique. Respecter impérativement la législation locale 
en vigueur ! 
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Références et désignations (autres types sur demande) 

Fonctions Entrées de régulation Signal de 
recopie 

Alimentation  
(50...60 Hz) 

N° article Référence Lettre 
d'identification ¹) 

Commande manuelle  --- --- 24...240 V~ BPZ:AGA56.1A97 AGA56.1A97 A 

Ajustement du signal de régulation 
Commande manuelle 

4...20 mA --- 100...120 V~ BPZ:AGA56.41A17 AGA56.41A17 G 
220...240 V~ BPZ:AGA56.41A27 AGA56.41A27 G 
24 V~ BPZ:AGA56.41A87 AGA56.41A87 G 

0 à 2 V– avec ASZ de 0 à 135  
(relais d’équilibrage) jusqu’à 0 à 
1000  ²) 

--- 100...120 V~ BPZ:AGA56.42A17 AGA56.42A17 H 
220...240 V~ BPZ:AGA56.42A27 AGA56.42A27 H 
24 V~ BPZ:AGA56.42A87 AGA56.42A87 H 

0...10 V– --- 100...120 V~ BPZ:AGA56.43A17 AGA56.43A17 K 
220...240 V~ BPZ:AGA56.43A27 AGA56.43A27 K 
24 V~ BPZ:AGA56.43A87 AGA56.43A87 K 

Ajustement du signal de régulation 
Linéarisation servomoteur / registre 
Correction du signal de régulation 
Commande d'une position forcée 
Commande manuelle 

0...20 mA 
4...20 mA 
0...10 V– 
0 à 2 V– avec ASZ de 0 à 135  
(relais d’équilibrage) jusqu’à 0 à 
1000  ²) 

0...20 mA 
4...20 mA 
0...10 V– 

100...120 V~ BPZ:AGA56.9A17 AGA56.9A17 Z 
220...240 V~ BPZ:AGA56.9A27 AGA56.9A27 Z 
24 V~ BPZ:AGA56.9A87 AGA56.9A87 Z 

 
¹) Figure dans la référence du SQM5 à la 6ème position après le point. 

²) Toutes les plages intermédiaires sont admises. 
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Indication de commande  

Livraison AGA56 et ASZ : 
 
 Monté dans le 

SQM5 
Fait partie de la désignation du type du SQM5 par lettres 
d’identification et numéros, voir «références et désignations» 

 Individuel, à part Référence AGA56 et ASZ : voir Références et désignations 
et Accessoires 

Accessoires 

Chaque AGA56 a besoin d’un ASZ. 
 

 N° article Type Numéro 
d’identification 

*) 

1000  / 90° en plastique conducteur BPZ:ASZ12.803 ASZ12.803 3 

1000  / 135° en plastique conducteur BPZ:ASZ12.833 ASZ12.833 4 

2 x 1000  / 90° en plastique conducteur BPZ:ASZ22.803 ASZ22.803 7 

2 x 1000  / 135° en plastique conducteur BPZ:ASZ22.833 ASZ22.833 8 
 
*) Figure dans la référence du SQM5 à la 7ème position après le point. 

 

Potentiomètre 
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Caractéristiques techniques  

Type Alimentation secteur  
 AGA56.xA27 220 V~ -15 %...240 V~ +10 % 
 AGA56.xA17 100 V~ -15 %...120 V~ +10 % 
 AGA56.xA87 24 V~ -15 % / +10 % 
 AGA56.xA97 24 V~ -5 %...240 V~ +10 % 
Fréquence  50...60 Hz ±6 % 
Type de protection  IP54 selon CEI 529, monté dans SQM5 
Classe de protection Selon CEI 730-1, monté dans SQM5 
 AGA56.xA17, AGA56.xA27 I 
 AGA56.xA87 III 
Résistance d´entrée (charge)  
 Entrée courant   300  
 Entrée tension   100 k 
Consommation (sans servomoteur) 2,8 VA sans moteur 
Test aux vibrations 30 m/s² (3 g) selon CEI 68-2-6 
Plage de fréquences 2...100 Hz 
Longueur admissible des lignes d´entrée  100 m 
Comportement des signaux de sortie en 
fonction de la température 

 2,5 % par rapport à l’alpage totale de la 
température ambiante 

Poids Env. 330 g 
Charge admissible des sorties  
 Sortie courant courts-circuits selon CEI 381 
 Charge totale max. 600  
 Sortie en tension  1,5 k 
 Charge totale simultanée  Simultanément selon CEI IEC 381 
Signaux courant continu  Selon CEI 381 T1 
Signaux tension continue  Selon CEI 381 T2 
Affectation des bornes et autres spécifications des entrées et sorties, voir 
"Schéma de connexions / légende" 
 
Stockage DIN EN 60721-3-1 
conditions climatiques  Classe 1K3 
conditions mécaniques  Classe 1M2 
température ambiante  -20...+60 °C 
humidité ambiante  <95 % h.r. 
Transport DIN EN 60721-3-2 
conditions climatiques  Classe 2K2 
conditions mécaniques  Classe 2M2 
température ambiante  -30...+60 °C 
humidité ambiante  <95 % h.r., climat F DIN 40040 
Fonctionnement  DIN EN 60721-3-3 
conditions climatiques  Classe 3K5 
conditions mécaniques  Classe 3M2 
température ambiante  -20...+60 °C 

SQM5 monté dans AGA56 
humidité ambiante  <95 % h.r., climat F DIN 40040 
 

 

Avertissement ! 
La condensation, le givre et l'infiltration de l'eau sont à proscrire ! 
En cas de non-respect, les fonctions peuvent être altérées et il y a risque de 
choc électrique. 

 

Caractéristiques 
générales  

Conditions ambiantes 
admissibles  
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Fonctions  

Les fonctions disponibles sont les suivantes : 
 Ajustement du signal de régulation 
 Commande manuelle 
 Linéarisation de l'ensemble servomoteur / registre 
 Correction du signal de régulation 
 Commande d'une position forcée 
 
(Disponibilité de ces fonctions : voir «références et désignations/fonctions») 
 
Après changement de position du commutateur « MAN/AUTO » de « AUTO » 
(fonctionnement automatique) vers « MAN » (fonctionnement manuel), il est possible 
d’ouvrir et de fermer le SQM5 au moyen du commutateur « ▲/0/▼ ». 
 
Les deux positions « MIN » et « MAX » de l’ASZ permettent de limiter la plage de 
réglage du SQM5 entre 0° et 90° ou 135°. 

 
 Mettre le commutateur «S1» sur «MIN». 
 Régler la position « MIN » de l’ASZ entre 0° et 67,5° ou 101° 
 Mettre le commutateur «S1» sur «MAX». 
 Régler la position « MAX » de l’ASZ entre la valeur d’angle « MIN » et 90° ou 135° 
 La valeur de l´angle «MAX» doit être supérieure à celle de l´angle «MIN» ! 
 Mettre le commutateur «S1» sur «OPE». Pendant le fonctionnement du 

servomoteur le commutateur «S1» doit se trouver sur «OPE» ! 
 

REG

0°

90°/135°

Min.

Max.

0 % 100 % Y0...Y3

M

79
22

b
03

/0
90

3

 
 

Commande manuelle 

Ajustement du signal 
de régulation 

Réglage de la course : 
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Fonctions (suite) 

 
Une correction du signal de régulation peut être effectuée à l'aide d'un signal externe 
«ZF» (4...20 mA). 
 

79
22

b0
2

/0
90

3

50 %

14
m

A

0 

0 25 %

50 %

25 %

20
m

A

100 % 
18

m
A

75 %

16
m

A

12
m

A/0
m

A

Y0...Y3

4m
A

75 % 100 %

10
m

A

8m
A

6m
A

SHIFTM

ZF

 

Légende  

M Servomoteur de registre  

REG Ajustement du signal de 

régulation  

SHIFT Correction du signal de 

régulation  

Y0...Y3 Entrées de régulation  

ZF Signal de commande 

externe pour la correction 

du signal de régulation  

 

Spécifications, voir "affectation des 

bornes" 

 
La mise du cavalier « J1 » sur la position « 1 » permet de modifier le comportement 
proportionnel du SQM5 (courbe ) en mode commande (courbe ). La linéarisation 
des angles de rotation entraîne de petits changements d’angle avec des petits signaux 
et inversement de grands changements d’angle avec de grands signaux.  
Application avec des organes de réglage non linéaires, par ex. des volets.  
 

Y0...Y3Ymin. Ymax.

Min.

Max.

LIN
79

22
b0

4/
09

03

1

2

M

 

Correction du signal 
de régulation 

Linéarisation de 
l’ensemble 
servomoteur / registre 
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Fonctions (suite) 

 
La commande « POS » de l’ASZ permet de présélectionner une position d’angle de 
rotation du SQM5. Cette position est adoptée indépendamment des signaux de 
commande lorsque la tension d'alimentation est appliquée à la borne «POS».  
La position «POS» est réglable dans les limites de la plage de rotation totale. 
 

POS

(POS = P)

0
Y0...Y3

79
22

b0
5/

02
0

7

90° / 135°

M

1

2

 

 P = 0 V 

Fonction suivant 

«Ajustement de la plage de 

réglage» 

 P = Alimentation 

Position fixe 

P Borne de raccordement 

 
Schéma de principe  

 

OPE
MAX
MIN

S1

MAX
MIN

POS

U1...U3

7922b01/0996

POS*

POS

Ist

Soll

M

ASZ...

J1*
LIN*

Y0...Y3

ZF

SHIFT*

J2*

REG

2

1

1

2

 
* Uniquement contenu dans l'AGA56.9 ! 
 
ASZ Potentiomètre  POS Commande d'une position forcée 

Ist Valeur actuelle REG Ajustement du signal de régulation 

J1 Cavalier pour fonction linéarisation ou  S1 Commutateur 

 proportionnelle SHIFT Correction du signal de régulation 

J2 Cavalier pour choix du type de recopie Soll Point de consigne 

L Phase U1...U3 Sorties de recopie 

LIN Linéarisation de l'ensemble servomoteur /  Y0...Y3 Entrées de régulation 

 registre ZF Signal de commande externe pour la  

M Servomoteur de registre  correction du signal de régulation 

OPE Position de fonctionnement   

 

Commande d'une 
position forcée 

Légende 
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Affectation des bornes  

 Raccordements basse 
tension  

Raccordements secteur   

    
AGA56.9 

MU4 Y0 Y1 Y2 Y3

79
22

a0
1/

0
69

9

ZFM M U1 U2 U3

L ANP Z ZLL1

 

Bornes à vis pour câbles à 
conducteur simple ou 
câbles multibrins jusqu’à   
2,5 mm² (AWG12) 

   
AGA56.41 

Y+Y-

79
22

a0
4/

0
69

9

LR L13N ZAZL

 

Connecteurs à lame selon 
norme RAST5, également 
adaptés pour connecteurs 
plats selon  
DIN 46244-A 6,3-0,8 

   
AGA56.42 

Y M U

79
22

a0
2/

0
69

9

LR L13N ZAZL

 

Connecteurs à lame selon 
norme RAST5, également 
adaptés pour connecteurs 
plats selon  
DIN 46244-A 6,3-0,8 

   
AGA56.43 

Y M

79
22

a0
5/

0
69

9

LR L13N ZAZL

 

Connecteurs à lame selon 
norme RAST5, également 
adaptés pour connecteurs 
plats selon  
DIN 46244-A 6,3-0,8 

 
A Signal d’ouverture du SQM5 Y- Entrée de commande (pôle ) 
  limité par butée méc. de fin de course Y AGA56.42: comme Yo 
L Phase  AGA56.43: comme Y1 
L1, LR Libération pour l´électronique Z, 13 Signaux de fermeture du SQM5, position FERMÉE  
M Masse  limitée par le contact de fin de course dans le  
N Neutre  SQM5, 2 entrées parallèles pour : 
P Signal de positionnement  - la signalisation du coffret de sécurité 
U, U4 Tension d’alimentation constante de 2 V– pour un   ET 
 ASZ externe de 135  à 1 k, ou en lien avec un   - le retour de la signalisation de régulation « ZL »  
 circuit de relais d’équilibrage  interne à l’AGA56 (pont ZL  13) 
U1 Sortie de commande 0...10 V  Application : 
U2 Sortie de commande 0...20 mA  Le volet ne se ferme pas quand le brûleur est en  
U3 Sortie de commande 4...20 mA  position "ARRET", cad lorsque la "Position 
Yo Entrée de commande de 0 à 2 V– d’un ASZ externe   d’allumage" correspond à la "Position FERMEE". 
 de 135  à 1 k, ou en lien avec un circuit de relais   Les embouts des câbles de sortie n° 3 et n° 13 
 d’équilibrage  doivent être dénudées. 
Y1 Entrée de commande 0...10 V ZF Entrée de commande 4…20 mA pour correction 
Y2 Entrée de commande 0...20 mA  du signal de régulation  
Y3 Entrée de commande 4...20 mA ZL Signal de fermeture du SQM5 
Y+ Entrée de commande (pôle +)   limité par contact auxiliaire dans le SQM5 
   Exemple : charge d´allumage  

 
Pour les variantes 24 V : 
Go = N = M 
G = L 

Signaux et alimentation avec tension de fonctionnement  
A, L, Z, ZL, 13, L1, P, LR 

  
Les signaux suivants ne doivent pas être appliqués simultanément : 
 L1, LR avec A, Z, ZL ou 13 
 A avec Z, ZL ou 13 

 

Légende 
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Schéma de connexions 

AGA56.1A97  Commande manuelle 
  
 A L Z

S
W

1

S
W

2
1 2 13

A
G

A
56

.1
A

97

1 2 13
1 2 13 3

11 21 12 22 13 23

M
SQM5...

79
22

z0
1/

06
99

~ ~ ~ ~1 2 13
1 2 13 3

11 21 12 22 13 23

M
SQM5...  

  
AGA56.4  Commande manuelle 

 Correction du signal de régulation 
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Schéma de connexions (suite) 

AGA56.9  Commande manuelle 
 Ajustement de la plage de régulation «REG» 
 Correction du signal de régulation «SHIFT» 
 Linéarisation de l’angle de rotation «LIN» 
 Référence de la position forcée «POS» 

  

 
 

2020 Siemens AG Smart Infrastructure, Berliner Ring 23, D-76437 Rastatt 
Toutes modifications réservées 


