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Servomoteur électronique pour vanne SKB/C

Description du produit

Le servomoteur de vanne SKB/C exige une
alimentation 24 V~ lui permettant de commander une
vanne dont la course est de 20 ou 40 mm. Ce
servomoteur a été congu pour motoriser des vannes
Flowrite™ Série 599 avec une course de 20 (SKB) ou
40 mm (SKC).

Numeéros de réeférence produits

SKB... course 2 mm3/4 po
SKC... course 40 mm 1-1/2 po

Notices de danger

AVERTISSEMENT | Risque d’accident grave ou
ﬂ mortel si la procédure n’est

pas suivie comme indiquée.

ATTENTION Risque de dégats matériels

ou pertes de données si
A l'utilisateur ne suit pas la
procédure comme indiquée.

Outils nécessaires

o Clé plate 24 mm

o Clé plate 3/8 po

e Tournevis Phillips n° 1 ou tournevis d’électricien.
o Petite clé a molette

Temps d’installation

20 minutes for servomoteur monté en usine
46 minutes pour remplacement sur site d’'un
servomoteur

Conditions requises

AVERTISSEMENT :
Si vous installez le servomoteur sur une
vanne déja en ligne, soit fermez les

vannes d’isolement (d’abord en amont,
puis en aval de la vanne) ou arrétez la
pompe afin de faire baisser la pression
différentielle sur la vanne de réglage.

ATTENTION :
Veuillez & ne pas endommager ou
égratigner la surface polie de la tige

de la vanne.

Item Number 129-185F-05 Rev. CA

Interdit avec la protection
contre les intempéries

I Interdit dans tous les cas

Figure 1. Positions de montage permises.

La position verticale est la position de montage
recommandée et la seule position pour une
homologation NEMA Type 3R avec la protection
contre les intempéries.

- S

Figure 2. Protection contre les intempéries pour SKB\C

Utilisation de la protection contre
les intempéries

Le servomoteur SKB/C posséde une homologation UL
répondants aux criteres NEMA TYPE 3R (un degré de
protection contre la pluie, la pluie verglagante et les
dégats provenant de formation de glace) lorsqu’il est
installé avec une protection contre les intempéries,
numéro de référence produit 599-10065, et des
raccords de gaines homologués pour exposition aux
intempéries. Le SBB/C doit étre monté verticalement.
Des instructions de montage détaillées pour la
protection contre les intempéries sont livrées avec ce
produit. Voir figure 31 pour les dimensions.
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Installation Préparation pour monter un servomoteur

. . sSur une vanne.
Si vous installez un servomoteur sur ne nouvelle

vanne, passez aux instructions de la figure 6. f

Séparer le servomoteur de la vanne

Figure 7. Préparation d’une nouvelle vanne.

REMARQUE : Installez I'élément chauffant tige
(P/N ASZ6.6), s'il est utilisé, avant de passer a la
figure 8.

Figure 8.

REMARQUE : Placez d’abord I'extrémité la plus
étroite de I'accouplement sur la tige de la vanne.

EAD139R2

Figure 9.

REMARQUE : Prenez soin de ne pas briser le joint.

Figure 6.
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Figure 11.

Montage d’'un servomoteur sur une vanne

REMARQUE : Installez I'élément chauffant tige (P/N
ASZ6.6), s’il est utilisé, avant de passer.

Numeéro de document 129-185F
Notice d’installation
24 septembre 2018

Figure 15.

Placez le servomoteur de maniére a pouvoir accueillir

le cablage. Maintenez le servomoteur en place
pendant que vous serrez la bride de fixation.

EA0161R2

EAO146FR2

Figure 13.

Siemens Industry, Inc.

Figure 16.

SKB 8 x 360
ou
SKC 16 x 360}

Figure 17.
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Raccordement

ATTENTION :
Enlevez 'empreinte défongable avec

précaution. Nendommagez pas la
plaguette des circuits imprimés. Utilisez
'empreinte supérieure.
N’utilisez pas de transformateurs automatiques, mais
des transformateurs isolateur-abaisseurs Classe 2.

EA0147R2

Déterminez la puissance nominale du transformateur
en additionnant les valeurs VA des servomoteurs
utilisés. La puissance nominale max. pour un transfor-
mateur isolateur-abaisseur Classe 2 est de 100 VA.

Nombre de servomoteurs
Puissance par circuit d’alimentation
Servomoteur absorbée Classe 2
(80% de la valeur VA du
transformateur)

SKB62U 20 VA 4
SKC62U 30 VA 2
SKB82.50U 10 VA 8
SKB82.51U 15 VA 5
SKC82.60U 19 VA 4
SKC82.61U 20 VA 4

Figure 19. * | 'exploitation de servomoteurs additionnels nécessite

I'ajout de transformateurs supplémentaires ou de circuits
d’alimentation 100 VA séparés.

SKB 8 x 360
OR
SKC 16 x 360

EAD149R2

Figure 22.

e Le cablage pour SKB/C62U est montré figures 23
et 24.

e Le cablage pour SKB/C82...U est montré figures
25a 27.

e Le signal de commande de position U commutera
de 0...10 V- 2 4...20 mA lorsqu’un signal de
commande 4...20 mA est sélectionné, et utilisé sur
le bornier.

EAQ1S0R2

Figure 21.
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SKB/C62U

Bornes de

UEUGUE‘

Calibration de  ——. 11

la course

Indicateur d'état

EA1068FR2

||

LED Communtateurs DIP

Voir ci-dessous pour
les fonctions

1 2
Figure 23. SKB/C62U.

Commutateurs 1 2
DIP

(de la gauche

vers la droite)

Contrble de la
séquence ou
controle de la
limite de course

Sélectionner
sens de
I'opération

ON

Action inverse Modifiée*

OFF
(réglage usine)

Action directe Par défaut

* e changement de ce réglage du réglage par défaut modifiera la
caractéristique d’une vanne de pourcentage égale en une vanne a
débit linéaire. Avec un réglage par défaut, la caractéristique de débit
est déterminée par le corps de la vanne.

EA1074FR2

+ G(SP)
B1 T F1
B M 2| 3
o 81 Nt
>
&
Go Q
¥Yi M 2
L Y1
G Y T u z
B1 Capteur
o F1 Limiteur de température
N1 Contréleur
GO (SN) Y1 Servomoteur
Figure 24.

Bornes de raccordement
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Raccordement pour SKB/C82...U
SKB82.50U, SKC82.60U sans retour a zéro

'
' CONTROLEUR!

=

NEUT

24V~

Y2 ;1‘0
¥4 ;;1

G

24V~

TRANSFORMATEUR
D'ISOLEMENT MIS A
LA TERRE CLASSE 2
POUR ALIMENTATION

EAD217R4

B
E 120 v~
vl Y2l | 3 3 | PR
oozl i 100%
& 0% | | 0%
A . i
cm1 ' | c1 c2 | 10000
11 G| 4|5 4|5 !
| Ascesscu | Asz73

Figure 25. Sans retour a zéro.

Bornes de raccordement

G Potentiel systéme 24 V~ (+)

Y1 Mouvement descendant de I'accouplement (0 a 1)
Y2 Mouvement ascendant de I'accouplement (1 a 0)
Cmil Interrupteur de fin de course 100 %

cl Commutateur auxiliaire double ASC9.3BCU

c2 Commutateur auxiliaire double ASC9.3BCU

1000 Q@ [Potentiométre ASZ7.3

G, GO | Tension de service 24 VV~

G Potentiel systeme (SP)

GO Neutre de systéeme (SN)

Y Entrée de commande 0...10 V- ou 4...20 mA
(commutateur DIP & sélection)

z Commande de dérogation
(Voir fiche technigue 155-163P25)

M Neutre de mesure

U Indicateur de position pour 0...10 V- ou 4...20 mA.

Siemens Industry, Inc.

Le schéma de raccordement indique toutes les
connexions possibles. L'application utilisée détermine

les connexions utilisées et leur nombre.

SKB82.51U et SKC82.61U avec retour a

zéro

®0
o

N

Figure 26.
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SKB82.51U et SKC82.61U avec retour a e Le cylindre de pression du servomoteur se
zéro, suite rétracte : la vanne se ferme (1 vers 0).
Vanne « normalement ouverte »
 covirbicin @&t 0 : .
5 ; VAR Y e Lecylindre de pression du servomoteur se
: I_tz 1 VA déploie : la vanne se ferme (0 vers 1)
el bt - s e Le cylindre de pression du servomoteur se

rétracte : la vanne s’ouvre (1 vers 0)
Vanne atrois voies

NEUTRE 24V~

TRANSFORMATEUR
ISOLATEUR 24 V~
CLASSE 2 AVEC

ey yigaiad e Le cylindre de pression du servomoteur se
déploie : la vanne s’ouvre entre les ports NF et C.

e Le cylindre de pression du servomoteur se
L rétracte : la vanne s’ouvre entre les ports NO et C.

EADT45FR1

120 v~

21 Y Y2 3 3 [afc
.i1°g:’.¢; i i 100% REMARQUE : L’assemblage du corps de la vanne
Al ! détermine I'action du jeu vanne/servomoteur.
é NO. Cm1 A C15 . cg ! 100000
- P Références
ASC9.3BCU ASZ7.3
Figure 27. Avec retour a zéro. Instructions techniques N° de référence du
Bornes de raccordement document
- - Flowrite EA599 Series SCB/C
G Potentiel systeme 24 V~ (+) Electronic Valve Actuator 155-163P25
21 Neutre du systéme (SN) Proportional Control
Y1 Mouvement descendant de I'accouplement (0 a 1) Flowrite EA599 Series SCB/C
Y2 Mouvement ascendant de I'accouplement (1 a 0) Electronic Valve Actator - 3- 155-171P25
position (Floating) Control
Cmi Interrupteur de fin de course for 100 %
cl Commutateur auxiliaire double ASC9.3BCU EXp loitation manuelle
c2 ICommutateur auxiliaire double ASC9.3BCU
1000 Q Potentiometre ASZ7.3

Mise en ceuvre

Vous assurer que les raccordements ont été effectués
correctement. Consulter les instructions techniques
pour des instructions détaillées de mise en ceuvre.

Calibrage de la course

Pour déterminer les positions de course 0 et 100%
dans la vanne, il est nécessaire de calibrer 'ensemble
vanne-servomoteur lors de leur mise en ceuvre initiale.

A cet effet, le servomoteur doit étre mécaniquement
raccordé a la vanne et avoir une alimentation 24 V~.
La procédure de calibrage peut étre répétée autant de
fois que nécessaire.

Vanne « normalement fermée » P e

EADIBIR2

e Le cylindre de pression du servomoteur se Figure 29. Retour vers une exploitation automatique.
déploie : la vanne s’ouvre (0 vers 1).
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CYLINDRE
DE PRESSION

EAD155FR2

Dimensions
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Figure 31. Protection contre les intempéries, SKB\C, 599-10065 Dimensions en millimétres (pouces)

Siemens Industry, Inc.
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Dimensions

ATTENTION :
Enlevez 'empreinte défongable avec précaution. Nendommagez pas la plaquette de circuits
imprimés. Utilisez 'empreinte supérieure.
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Figure 32. Dimensions du servomoteur SKB/SKC en millimétres (pouces entre parenthéses).

Les informations contenues dans ce document sont basées sur les caractéristiques les plus récentes. Nous nous réservons le droit de modifier ces
caractéristiqgues, de méme que les modeéles, a mesure que des évolutions techniques sont introduites. Flowrite est une marque de Siemens
Building Technologies, Inc. Tout autre nom de produit ou de société mentionné dans ce document peut étre la marque de son propriétaire
respectif. © 2018 Siemens Industry, Inc.
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